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Column 2, lines 18 to 53 

Fig. 1 illustrates diagrammatical ly the design of an image 
generating device according to the invention. A control 
unit (conveyor or transport unit) is designated with 1, 
which represents a transport mechanism for transporting an 
original and a recording carrier on which an image is gen- 
erated and a control circuit for controlling the entire de- 
vice. An image reading and an image recording unit 1 and/or 
3 is represented separately from the control unit l in Fig. 
1. If the image reading and recording unit 2 and/or 3 is 
placed onto the control unit in the manner represented in 
Fig. 2, the original and/or the recording sheet and/or the 
recording carrier can be transported automatically; this 
device serves as an image generating device which can read 
and/or scan an original or carry out a recording process by 
means of an automatic scanning operation. The control unit 
1 has a housing la with a higher lefthand side portion and 
a righthand side portion with flat surface. The image read- 
ing and recording unit 2 and/or 3 have in each case oblong 
housings 2a and/or 3a with respectively flat lower side and 
substantially the same shape. If the housings 2a and 3a are 
placed together on the upper side of the righthand side 
portion or part of the housing la of the control unit 1, 
the device is of a compact structure. 
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According to Fig. 1 the image reading unit (reading out or 
reading unit) 2 and the image recording unit (image gener- 
ating means) 3 can be removed from the control unit 1. If 
these units 2 and 3 are removed and/or separated from the 
control unit 1, they can be operated independently and/or 
separately as image reading and/or image recording means. 
Display elements 128 and/or 136 are provided on the upper 
sides of image reading and recording unit 2 and/or 3 

Column 8, line 58 to column 9, line 47 

An I/O station 109 supplies an image read-out unit detec- 
tion signal SIG1 which* indicates whether the image reading 
unit 2 is connected to the control unit 1, and an image re- 
cording unit detection signal SIG2 which indicates whether 
the image recording unit 3 is connected to the control unit 
1, to the central unit 100 via connection lines. The pres- 
ence or non-presence of this connection can be detected by 
a connection means according to Fig. 11. This means com- 
prises two tip jacks 90a and 91a disposed in the control 
unit 1, a plug 90b disposed in the image reading unit 2 and 
with which a tip jack 90a can be connected and a plug 90b 
which is disposed in the image recording unit 3 and is con- 
nectable to the other tip jack 91a. SIG1 and SIG2 connect- 
ing lines from the I/O station 109 consist in each case of 
transmitting and/or receiving lines and are connected with 
open terminals in the tip jacks 90a and/or 91a. Closed ter- 
minals are disposed in accordance with the open terminals 
in the plug 90b and/or 91b. If the plugs 90b and 91b are in 
each case inserted into tip jacks 90a and/or 91a, the 
closed transmitting and receiving terminals are connected 
to the respective closed, terminals of the plugs. Due to 
this, the transmitting and receiving lines are connected 
with each other via the closed terminals. Due to this ar- 



rangement it is detected whether image reading and record- 
ing units 2 and/or 3 are connected to the control unit 1, 
namely as a function of the fact whether the detection sig- 
nal supplied by the I/O station 109 returns. Stated more 
accurately: If e.g. the image reading unit 3 is not con- 
nected to the control unit 1, the supplied signal is not 
supplied back, because the signal line at the connector 90 
is open or interrupted, respectively. If the image reading 
unit 2 is connected with the control unit 1, the supplied 
detection signal returns to an end portion of the substrate 
via a connection terminal 93, which forms the electric unit 
57 of the image reading unit 2. Thus, the existence/non-ex- 
istence of the connection can be checked by the monitoring 
this detection signal. The corresponding connection state 
of the image, recording unit 3 can be monitored or detected 
in similar fashion. 

An I/O station 110 is switched between the central unit 100 
and the charging unit 36 in order to supply a secondary 
battery supply control signal SIG3 to the charging unit 36, 
which indicates whether the respective secondary battery 
37, 58 or 80 in the control unit 1, the image reading unit 
2 and/ or the image recording unit 3 is charged. The charg- 
ing unit 36 supplies electric power to the designated sec- 
ondary battery 37, 58 or 80 via a power feed line PI, P2 
and/or P3 for charging the designated battery as a function 
of this control signal SIG 3. 
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@ Bilderzeugungsgerat 

Ein erfindungsgema&es Bilderzeugungsgerat umfaBt eine 
Steuereinheit (1) sowie mit letzterer verbindbare und von ihr 
trennbare Auslese- und Aufzeichnungseinheiten (2, 3). Die 
Ausleseeinheit enthalt einen ersten Speicher zum Speichern 
von aus einer Vorlage ausgelesenen Bilddaten. Die Auf- 
zeichnungseinheit enthalt einen zweiten Speicher zum Spei- 
chern der ausgelesenen Bilddaten. Die Steuereinheit enthalt 
eine Datenubertragungsschaltung zum Ubertragen der im 
ersten Speicher gespeicherten Bilddaten zum zweiten Spei- 
cher, wenn Auslese- und Aufzeichnungseinheit an der 
Steuereinheit montiert bzw. mit dieser verbunden sind. Auf- 
zeichnungs- und Ausleseeinheit konnen nicht nur aliein, 
sondern auch in einem mit der Steuereinheit kombinierten 
Zustand arbeiten bzw. betrieben werden. 
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Beschreibung 

Die Erfindung betrifft ein Bilderzeugungsgerat, mit 
dem ein manuelles Abtasten und Auslesen eines Bilds 
einer Vorlage durchfuhrbar ist, um ein Bild (eine Abbil- 
dung) auf einem Aufzeichnungstrager zu erzeugen. 

Es sind ein handliches Kopiergerat zur Durchfuhrung 
einer Auslese- oder Aufzeichnungsoperation (Bilder- 
zeugung) durch manuelle Abtastung, ein Abtaster (Bild- 
lesevorrichtung) als Endgerat bzw. Terminal z.B. eines 
Wortprozessors oder Personalrechners zum Auslesen 
eines Bilds mittels manueller Abtastoperation und ein 
Drucker (Bildaufzeichnungsgerat) zur Durchfuhrung ei- 
nes Aufzeichnungsvorgangs bekannt. 

Bei diesem handlichen Kopiergerat, bei dem (im fol- 
genden als Bilderzeugungsgerat bezeichneten) Drucker 
und dgl. kann ohne weiteres ein Bild aus dreidimensio- 
nalen Objekten, wie Buchern oder Zeitschriften, ausge- 
lesen (bzw. abgetastet) und ebenfalls ohne weiteres auf 
dreidimensionalen Objekten, z.B. einem Notizbuch, auf- 
gezeichnet werden. Andererseits muB dabei eine Ausle- 
seoperation (reading operation) an einem Vorlagenblatt 
oder eine Aufzeichnungsoperation auf einem Aufzeich- 
nungstragerblatt von Hand durchgefuhrt werden, wor- 
unter die Bedienbarkeit leidet. Daruber hinaus konnen 
bei einem auf ein Bilderzeugungsgerat, z.B. ein Faksimi- 
legerat, angewandten Bilderzeugungsgerat zum Ausle- 
sen oder Aufzeichnen eines Bilds mittels eUer automati- 
schen Abtastoperation, wahrend Blatter transportiert 
werden, die erwahnten Auslese- oder Aufzeichnungs- 
operationen von bzw. auf dreidimensionalen Objekten 
nicht durchgefuhrt werden. Hierdurch wird die Bedien- 
barkeit in unerwunschtem Ma(3e beeintrachtigt. 

Aufgabe der Erfindung ist damil die Schaffung eines 
Bilderzeugungsgerats mit ausgezeichneter Bedienbar- 
keit oder Betriebsfahigkeit, das nicht nur eine einfache 
Ausleseoperation fur ein Bild von dreidimensionalen 
Objekten, wie Bucher oder Zeitschriften, und eine einfa- 
che Aufzeichnungsoperation auf einem dreidimensiona- 
len Objekt, z.B. einem Notizbuch, sondern auch eine 
Ausleseoperation von einem Vorlagenblatt und eine 
Aufzeichnungsoperation auf einem Aufzeichnungspa- 
pierblatt mittels manueller oder automatischer Abta- 
stung wahrend des Transportierens der Blatter zulaBt, 
wobei die Auslese- und Aufzeichnungsoperationen un- 
abhangig (voneinander) durchf uhrbar sind. 

Im folgenden ist eine bevorzugte Ausfuhrungsform 
der Erfindung anhand der Zeichnung naher erlautert. Es 
zeigen:. 

Fig. 1 eine perspektivische Darstellung einer Steuer- 
einheit sowie einer Bildlese- und einer Aufzeichnungs- 
einheit, die von der Steuereinheit getrennt sind, bei ei- 
ner Ausfuhrungsform der Erfindung, 

Fig. 2 eine perspektivische Darstellung der Steuer- 
einheit, an welcher Bildlese- und Aufzeichnungseinheit 
angebrachtsind, 

Fig. 3 eine Darstellung einer Bedientafel, 

Fig. 4A bis 4C eine Ruckseitenansicht der Steuerein- 
heit, eine Aufsicht auf dieselbe bzw. eine Seitenansicht 
derselben, 

Fig. 5 eine schematische Darstellung zur Verdeutli- 
chung einer Operation zum Trennen (Abheben) eines 
Thermokopfes von einer Druckwalze, 

Fig. 6 eine schematische Darstellung einer Operation, 
bei welcher der Thermokopf mit der Druckwalze in 
Beriihrung gebracht wird, 

Fig. 7A bis 7C eine Aufsicht auf die Bildleseeinheit, 
eine Vorderansicht derselben bzw. eine Seitenansicht 
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derselben, 

Fig. 8A bis 8G den Aufbau der Bildleseeinheit, wobei 
Fig. 8A eine Ruckseitenansicht, Fig. 8B eine Aufsicht, 
Fig. 8C eine Vorderansicht, Fig. 8D und 8E Seitenan- 
5 sichten, aus verschiedenen Richtungen gesehen, Fig. 8F 
eine Aufsicht auf die Unterseite und Fig. 8G eine Auf- 
sicht auf einen Abschnitt langs einer Farbbandkassette 
darstellen, 

Fig. 9 eine auseinandergezogene perspektivische 
io Darstellung der Bildaufzeichnungseinheit, 

Fig. 10A und 10B Blockschaltbilder einer elektrischen 
Schaltung, 

Fig. 1 1 eine schematische Darstellung zur Erlaute- 
rung eines Verbindungszustands von Steuer-, Bildlese- 

15 und Bildaufzeichnungseinheit und 

Fig. 12A bis 17B Ablaufdiagramme zur Erlauterung 
einer Operation bzw. des Betriebs. 

Fig. 1 veranschaulicht schaubildlich die Ausgestal- 
tung eines Bilderzeugungsgerats gemaB der Erfindung. 

20 Dabei ist mit 1 eine Steuereinheit (Forder- oder Trans- 
porteinrichtung) bezeichnet, die einen Transportmecha- 
nismus zum Transportieren einer Vorlage und eines 
AufzeichnungstrSgers, auf dem ein Bild erzeugt wird, 
und eine Steuerschaltung zur Steuerung des Gesamtge- 

25 rats aufweist. In Fig. 1 sind eine Bild(aus)lese- und eine 
-aufzeichnungseinheit 2 bzw. 3 yon der Steuereinheit 1 
getrennt dargestellt. Wenn Bildlese- und -aufzeich- 
nungseinheit 2 bzw. 3 auf die in Fig. 2 dargestellte Weise 
auf die Steuereinheit 1 aufgesetzt sind, konnen die Vor- 

30 lage und/oder das Aufzeichnungsblatt bzw. der Auf- 
zeichnungstrager automatisch transportiert werden; 
diese Vorrichtung dient als Bilderzeugungsgerat, das ei- 
ne Vorlage auslesen bzw. abtasten und/oder einen Auf- 
zeichnungsvorgang mittels einer automatischen Abtast- 

35 operation ausfuhren kann. Die Steuereinheit 1 weist ein 
Gehause la mit einem hoheren linken Seitenabschnitt 
und einem rechten Seitenabschnitt mit flacher Obersei- 
te auf. Bildlese- und -aufzeichnungseinheit 2 bzw. 3 wei- 
sen jeweils langgestreckte Gehause 2a bzw. 3a mit je- 

40 weils flacher Unterseite und mit im wesentlichen jeweils 
gleicher Form auf. Wenn die Gehause 2a und 3a zusam- 
men auf die Oberseite des rechten Seitenabschnitts oder 
-teils des Gehauses la der Steuereinheit 1 aufgesetzt 
sind, besitzt das Gerat einen kompakten Aufbau. 

45 GemaB Fig. 1 sind die Bildleseeinheit (Auslese- oder 
Leseeinrichtung) 2 und die Bildaufzeichnungseinheit 
(Bilderzeugungseinrichtung) 3 von der Steuereinheit 1 
abnehmbar. Wenn diese Einheiten 2 und 3 von der 
Steuereinheit 1 abgenommen bzw. getrennt sind, kon- 

50 nen sie unabhangig bzw. getrennt als Bildlese- bzw. -auf- 
zeichnungsvorrichtung betrieben werden. An den Ober- 
seiten von Bildlese- und Aufzeichnungseinheit 2 bzw. 3 
sind Anzeigeteile 128 bzw. 136 vorgesehen. 
An der Vorderseite des linken Seitenteils (der Steuer- 

55 einheit 1) ist eine Bedientafel 4 angeordnet. Diese ent- 
halt gemaB Fig. 3 eine Dichtewahltaste 11, eine Dichte- 
anzeige 12, eine Lesedatenubertragungstaste 13, eine 
Aufzeichnungsdatentibertragetaste 14 und eine Stop- 
Taste 15. 

6o Die Dichtewahltaste 11 dient zum Andern und Ein- 
stellen der Bilddichte. Funf Leuchtdioden, welche die 
Dichteanzeige 12 darstellen, werden bei jeder Betati- 
gung der Dichtewahltaste zum Anzeigen einer gewahl- 
ten Dichte zyklisch bzw. aufeinanderfolgend in der Rei- 

65 henfolge N (normal) — D (dunkel) — L (hell) — N 
(normal) eingeschaltet bzw. zum Aufleuchten gebracht. 

Die Lesedatenwahl- bzw. -ubertragungstaste 13 be- 
steht aus drei verschiedenen Einzel-Tasten, d.h. einer 
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SCN-Taste 13a, einer HOST-Taste \3b und einer PRT- 
Taste 13c. Wenn Bildlese- und Aufzeichnungseinheit 2 
bzw. 3 an der Steuereinheit 1 montiert sind t wird mit der 
Lesedatenwahltaste 13 ein Speicher bezeichnet, in wel- 
chem durch die Bildleseeinheit 2 ausgelesene Bilddaten 
gespeichert sind oder werden. Genauer gesagt: Wenn 
die SCN-Taste (Abtast-Taste) 13a betatigt ist oder wird, 
wird ein Befehl zur Ubertragung der Daten zu einem in 
der Bildleseeinheit 2 angeordneten Randomspeicher 
bzw. RAM 123 (Fig. 10) geliefert. Wenn die HOST-Ta- 
ste 13Z> betatigt ist, wird ein Befehl zur Ubertragung der 
Daten zu einem RAM 102 (Fig. 10) in der Steuereinheit 
1 geliefert. Wenn die PRT-Taste (Druck-Taste) 13c be- 
tatigt ist, wird ein Befehl zur Ubertragung der Daten zu 
einem in der Bildaufzeichnungseinheit 3 angeordneten 
RAM 131 (Fig. 10) geliefert. 

Die Aufzeichnungsdatenwahltaste 14 besteht aus drei 
verschiedenen Einzel-Tasten, d.h. einer SCN-Taste 14a, 
einer HOST-Taste 146 und einer PRT-Taste 14c. Wenn 
Bildlese- und -aufzeichnungseinheit 2 bzw. 3 auf der 
Steuereinheit 1 montiert sind, bezeichnet die Aufzeich- 
nungsdatenwahltaste 14 eine Lieferquelle fur Bilddaten, 
die mittels der Bildaufzeichnungseinheit 3 aufgezeichnet 
werden sollen. Wenn insbesondere die SCN-Taste 14a 
betatigt ist oder wird, wird ein Befehl zum Wahlen des in 
der Bildleseeinheit 2 angeordneten RAMs 123 als Lie- 
ferquelle fur die Bilddaten ubertragen. Wenn die HOST- 
Taste \4b betatigt ist, wird ein Befehl zum ^/ahlen des 
RAMs 102 in der Steuereinheit 1 als Lieferquelle fiir 
Bilddaten ubertragen oder abgegeben. Wenn die PRT- 
Taste 14c betatigt ist, wird ein Befehl zum Wahlen des 
RAMs 131 in der Bildaufzeichnungseinheit 3 als Liefer- 
quelle fur Bilddaten abgegeben. 

Mittels der Stop-Taste 15 kann eine Auslese- oder 
Druckoperation beendet werden. 

GemaB den Fig. 4A bis 4C umfaBt die beschriebene 
Steuereinheit 1 die Bedientafel 4, ein Blatt- oder Papier- 
transportsystem 5, eine elektrische Einheit 6 und eine 
Stromquelleneinheit 7. 

GemaB Fig. 4B umfaBt das Papiertransportsystem 5 
ein der Bildaufzeichnungseinheit 3 entsprechendes bzw. 
zugeordnetes Aufzeichnungstragerforder- oder -trans- 
portsystem 21 zum Transportieren von Aufzeichnungs- 
tragern (Aufzeichnungspapierblattern) und ein der Bild- 
leseeinheit 2 entsprechendes bzw. zugeordnetes Vorla- 
gentransportsystem 22 zum Transportieren einer Vorla- 
ge £>. 

Das Aufzeichnungstragertransportsystem 21 enthalt 
zwei Transport- oder Zufuhrrollen 23 und 24, eine 
Druckwalze (platen roller) 25 und einen Aufzeichnungs- 
tragertransport-Motor 26 zum Drehen der genannten 
Rollen- bzw. Walzengruppe. Die Zufuhrrollen 23 und 24 
sowie die Druckwalze 25 werden jeweils in Beruhrung 
mit einer Klemmrolle und einem Warmeerzeugungsele- 
mentabschnitt eines noch naher zu beschreibenden 
Thermokopfes gebracht, die an der Unterseite der Bild- 
aufzeichnungseinheit 3 freitiegen bzw. zuganglich sind. 

Die beiden Enden einer Welle der Zufuhrrolle 24 sind 
mittels zweier Arme 27 schwenkbar gelagert. Die bei- 
den Arme 27 sind ihrerseits urn Schwenklagerpunkte 
der Welle der Zufuhrrolle 24 schwenkbar. Die beiden 
Enden einer Welle der Druckwalze 25 sind in den Enden 
der beiden Arme 27 drehbar gelagert. An der Unterseite 
jedes der Arme 27 ist je eine Exzenterkurve 28 vorgese- 
hen, die durch einen Kurvenmotor 29 in Drehung ver- 
setzbarist. 

Die Drehbewegung des Kurvenmotors 29 wird auf 
die Kurven 28 ubertragen. Wenn sich die jeweilige Kur- 
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ve 28 dreht, wird der betreffende Arm 27 urn die Welle 
der Zufuhrrolle 24 herum verschwenkt. Wenn jede (Cur- 
ve 28 gemaB Fig. 6 den betreffenden Arm 27 nach oben 
drangt, werden die Druckwalze 25 in eine obere Stel- 
5 lung verlagert und die Druckwalze 25 unter Zwischen- 
fiigung eines Druck-Farbbands 67 mit einem Warmeer- 
zeugungselementabschnitt 63 eines Thermokopfes 62 in 
der Bildaufzeichnungseinheit 3 in Beruhrung gebracht. 
Wenn dagegen die Arme 27 gemaB Fig. 5 durch die 
io Kurven 28 nicht aufwarts verlagert sfnd, befindet sich 
die Druckwalze 25 in einer unteren Stellung, in welcher 
sie Abstand zum Warmeerzeugungselementabschnitt 
63 des Thermokopfes 62 besitzt. 

Die obere oder untere Stellung der Arme 27 wird 
is durch einen Schalter 30 abgegriffen, der so angeordnet 
ist, daB sein Kontaktelement mit der Kurve 28 in Beruh- 
rung gelangt, wobei die Detektions- oder MeBdaten ei- 
ner noch naher zu beschreibenden Zentraleinheit (CPU) 
100 (Fig. 10) zugespeist werden. Ein Blattsensorschalter 
20 31 ist an der Stromaufseite einer Transportstrecke fur 
eine Vorlage oder einen Aufzeichnungstrager nahe der 
Zufuhrrolle 23 angeordnet, wobei das Detektionsergeb- 
nis oder -signal dieses Schalters 31 ebenfalls der Zen- 
traleinheit 100 zugespeist wird. 
25 Das Vorlagentransportsystem 22 umfaBt zwei Trans- 
portoder Zufuhrrollen 33 und 34 sowie einen Vorlagen- 
transport-Motor 35 zum Drehen dieser Rollengruppe. 
Die Zufuhrrollen 33 und 34 sind mit noch naher zu be- 
schreibenden Klemmrollen in Beruhrung bringbar, die 
30 an der Unterseite der Bildleseeinheit 3 freiliegen bzw. 
zuganglich sind. Ein Blattsensorschalter 32 ist an der 
Stromaufseite der Transportstrecke fiir die Vorlage 
oder den Aufzeichnungstrager (Papierblatt) nahe der 
Zufuhrrolle 33 angeordnet, wobei das Detektionsergeb- 
35 nis oder -signal des Schalters 32 ebenfalls der Zentral- 
einheit 100 zugespeist wird. 

Die erwahnte elektrische Einheit 6 ist unter den Zu- 
fuhrrollen 23, 24, 33 und 34 sowie der Druckwalze 25 
angeordnet. Die elektrische Einheit 6 enthalt ein Sub- 
40 strat, auf dem eine Steuerschaltung zum Ansteuern der 
Steuereinheit 1, ein Randomspeicher bzw. RAM zum 
Speichern von Bilddaten und dgl. angeordnet sind. Diese 
elektrische Schaltung wird spater noch naher erlautert 
werden. 

45 Die Stromquelleneinheit 7 besteht aus einer Ladeein- 
heit (charger) 36 zum Umwandeln einer von auBen her 
eingespeisten Stromquellen- bzw. Netzspannung von 
z.B. 100 V in eine im Gerat benotigte Gleichspannung 
von z.B. 12 V und zum Ausgeben der resultierenden 
so Gleichspannung, sowie einer Sekundarbatterie 27 fur 
die Speicherung von elektrischem Strom. Die Ladeein- 
heit 36 ladt nicht nur die in der Steuereinheit 1 angeord- 
nete Sekundarbatterie 37, sondern auch Sekundarbatte- 
rien 58 und 80 (Fig. 10) auf, die in der Bildleseeinheit 2 
55 bzw. in der Aufzeichnungseinheit 3 angeordnet sind. Die 
Sekundarbatterie 37 liefert eine Stromquellenspannung 
zu jeder elektrischen Schaltung in der Steuereinheit 1. 

Die Fig. 7A bis 7C veranschaulichen den Aufbau der 
Bildleseeinheit 2, wobei Klemmrollen mit 40 und 41 be- 
eo zeichnet sind. Die Klemmrollen 40 und 41 liegen an der 
Unterseite der Bildleseeinheit 2 frei bzw. sind an dieser 
Unterseite zuganglich. Da die Klemmrollen 40 und 41 
freiliegen (bzw. vorstehen), werden sie durch Reibungs- 
beruhrung mit einer Vorlage in Drehung versetzt, wenn 
65 die von Hand auf eine flache Oberflache aufgelegte 
Vorlage abgetastet wird. Wenn dagegen die Bildleseein- 
heit 2 am Vorlagentransportsystem 22 in der Steuerein- 
heit 1 montiert ist und die Vorlage Dautomatisch gefor- 



dert oder transportiert wird, liegen die Klemmrollen 40 
und 41 an den Zufuhrrollen 33 bzw. 34 in der Steuerein- 
heit 1 an, urn die eingegebene Vorlage zwischen der 
Steuereinheit 1 und der Bildleseeinheit 2 zu transportie- 
ren. 

Die Bildleseeinheit 2 enthalt ferner ein optisches Sy- 
stem aus z.B. einer Xenonlampe 42 zum Beleuchten ei- 
ner Vorlage, Spiegeln 44, 45, 46 und 47 zum aufeinander- 
folgenden Umlenken der von einer Vorlage, die mit ei- 
nem Lichtstrahl von der Xenonlampe 42 belichtet wird, 
reflektierten Lichtstrahlen und einer Linse 48 zum Fo- 
kussieren der durch die Spiegel 44, 45, 46 und 47 geleite- 
ten bzw. umgeienkten Lichtstrahlen zwecks Erzeugung 
eines Bilds auf einem als photoelektrisches Wandlerele- 
ment dienenden CCD-Sensor 49; auBerdem enthalt sie 
einen Inverter oder Wechselrichter 50 zum Aktivieren 
der Xenonlampe 42 

Das von der mittels der Xenonlampe 42 beleuchteten 
Vorlage D reflektierte Licht wird durch die Spiegel 44, 
45, 46 und 47, in dieser Reihenfolge, reflektiert bzw. 
umgelenkt und zur Linse 48 geleitet. Das so gefuhrte 
Licht wird durch die Linse 48 zur Erzeugung eines Bilds 
auf dem CCD-Sensor 49 fokussiert. Das fokussierte 
Licht wird durch den CCD-Sensor 49 photoelektrisch 
umgewandelt und in Form von Bilddaten in dem auf der 
Bedientafel 4 bezeichneten RAM gespeichert. 

Wenn die Ausleseoperation mittels der Bildleseein- 
heit 2 in einer manuellen Abtastoperation^erfolgt, ist 
eine Bewegungsgeschwindigkeit in einer Nebenabtast- 
richtung (d.h. einer Richtung senkrecht zur Langsrich- 
tung der Xenonlampe 42) haufig nicht konstant. Daher 
wird die Umdrehungszahl durch einen Drehstellungsge- 
ber 51 detektiert oder erfaBt, so daB damit die Bewe- 
gungsgeschwindigkeit in Nebenabtastrichtung gemes- 
sen wird. Ein Zeittakt fur den CCD-Sensor 49 wird auto- 
matisch so gesteuert, daB eine Ausleseaufldsung in Ne- 
benabtastrichtung konstant ist. 

Der an der Oberseite der Bildleseeinheit 2 angeord- 
nete Anzeigeteil 128 besteht aus z.B. drei 7-Segment- 
Leuchtdioden. Der Anzeigeteil 128 kann eine dreistelli- 
ge Zahl anzeigen (Fig. 1). Wenn die Bildleseeinheit 2 
unabhangig eine Vorlage ausliest bzw. abtastet, gibt der 
Anzeigeteil 128 eine relative Bewegungsstrecke zwi- 
schen der Vorlage und der Bildleseeinheit 2 wieder. Ge- 
nauer gesagt: die Zahl der Umdrehungen der Klemm- 
rolle 40 wird durch den Drehstellungsgeber 51 regi- 
striert, wobei eine Bewegungsstrecke in Nebenabtast- 
richtung durch eine Zentraleinheit (CPU) 126 anhand 
der registrierten Umdrehungszahl berechnet wird. Die 
berechnete Bewegungsstrecke wird dann auf dem An- 
zeigeteil 128 wiedergegeben. Wenn eine Bedienungs- 
person eine auf dem Anzeigeteil 128 angezeigte Zahl 
beobachtet, ist ihr eine ablesbare Reststrecke in Neben- 
abtastrichtung, d.h. eine Restkapazitat des RAMs 123 
bekannt. 

An der Seitenflache der Bildleseeinheit 2 ist ein Schie- 
beregler 53 mit einem Hebel oder Knopf 52 zum Ein- 
stellen einer Auslesebreite angeordnet. Die Auslese- 
breite wird auch mittels des Schiebereglers 53 einge- 
stellt, wenn Bildlese- und -aufzeichnungseinheit 2 bzw. 3 
an der Steuereinheit 1 angebracht sind, um eine Ausle- 
se- oder Aufzeichnungsoperation auszufiihren, wahrend 
eine Vorlage D oder ein Aufzeichnungstrager P auto- 
matisch transportiert wird. In diesem Fall werden so- 
wohl die Auslese- als auch die Aufzeichnungsbreite mit- 
tels des Schiebereglers 53 eingestellt. 

Am Gehause 2a ist eine um eine Achse 55 schwenkba- 
re Schalterplatte 54 angeordnet. Wenn die Schalterplat- 



te 54 gedruckt wird, wird ein Schalter 56 geschlossen. 

Wenn die Bildleseeinheit 2 an der Steuereinheit 1 
montiert ist, um bei automatischem Transport einer 
Vorlage Bilddaten auszulesen bzw. abzutasten, dient der 
5 Schalter 56 zum Einleiten einer Ausleseoperation. Wenn 
die Bildleseeinheit 2 von der Steuereinheit 1 getrennt ist 
und das Bild einer Vorlage durch manuelle Abtastung 
ausgelesen wird, wird der Schalter 56 zum Bestimmen 
einer Ausleseperiode benutzt. Dies bedeutet, daB eine 

io Ausleseoperation durchgeftihrt wird,- wahrend der 
Schalter 56 geschlossen ist. Die Ausleseoperation wird 
spater noch naher erlautert werden. Mit 57 ist eine an 
der Bildleseeinheit 2 montierbare elektrische Einheit 
bezeichnet; die Ziffer 58 steht fur eine Sekundarbatterie 

15 fur die Lieferung einer Stromquellenspannung zur elek- 
trischen Einheit 57. 

Die Fig. 8A bis 8F und 9 veranschaulichen den Auf- 
bau der Bildaufzeichnungseinheit mit Klemmrollen 60 
und 61, die teilweise uber die Bodenflache der Einheit 3 

20 hinausragen. Diese Klemmrollen 60 und 61 sind im Ge- 
hause 3a drehbar gelagert. Wenn eine Aufzeichnungs- 
oder Druckoperation auf einem von Hand auf eine 
flache Oberflache aufgelegten Aufzeichnungstrager P 
ausgefiihrt wird, wird das Gehause 3a auf dem Aufzeich- 

25 nungstrager P in dessen Langsrichtung bewegt, wobei 
die Klemmrollen durch Reibungsberuhrung mit dem 
Aufzeichnungstrager P in Drehung versetzt werden. 
Wenn dagegen die Bildaufzeichnungseinheit 3 auf dem 
Aufzeichnungstragertransportsystem 21 in der Steuer- 

30 einheit 1 montiert ist und der Aufzeichnungstrager P 
automatisch transportiert wird, liegen die Klemmrollen 
60 und 61 jeweils an den Zufuhrrollen 23 bzw. 24 in der 
Steuereinheit 1 an, wobei der zwischen Steuereinheit 1 
und Bildaufzeichnungseinheit 3 eingefuhrte Aufzeich- 

35 nungstrager Pdurch diese Rollen transportiert wird. 
GemaB Fig. 8D wird der Thermokopf 62 in eine durch 
einen Pfeil X bezeichnete (Abwarts-)Richtung durch ei- 
ne Feder 64 gedrangt, die zwischen dem Thermokopf 62 
und einem oberen Arm einer U-formigen Halterung 66 

40 angeordnet ist, wobei ein oberer Flansch an einem unte- 
ren Arm der Halterung 66 anliegt. Hierdurch wird der 
Abwartsbewegungsbereich des Thermokopfes 62 be- 
grenzt. Der am unteren Ende des Thermokopfes 62 vor- 
gesehene Warmeerzeugungselementabschnitt 63 wird 

45 durch die Vorbelastungskraft der Feder 64 an den Auf- 
zeichnungstrager P angedruckt. Da der Abwartsbewe- 
gungsbereich des Thermokopfes 62 durch die Halterung 
66 begrenzt ist, befindet sich dieser Abschnitt 63 des 
Thermokopfes 62 in einem Abstand von der Druckwal- 

50 ze 25 im Aufzeichnungstragertransportsystem 21, wenn 
die Druckwalze 25 abwarts bewegt wird oder ist. In 
einem Anfangszustand ist das Druck-Farbband 67 auf 
einen Vorratskern 68 aufgewickelt, der in einer Farb- 
bandkassette 65 drehbar angeordnet ist. Im Laufe eines 

55 Druckvorgangs wird das Farbband 67 auf einen drehbar 
in der Kassette 65 angeordneten Aufwickelkern 69 mit 
einer Geschwindigkeit aufgewickelt, welche der Rela- 
tivbewegungsgeschwindigkeit zwischen Aufzeich- 
- nungstrager P und Thermokopf 62 gleich ist. Wenn von 

60 einem als Antriebsquelle dienenden Farbband-Aufwik- 
kelmotor 70 uber eine Farbband-Aufwickelantriebsein- 
heit 71 eine Drehung auf ein an einem Endabschnitt des 
Aufwickelkerns 69 angeordnetes Zahnrad 72 ubertra- 
gen wird, wird der Aufwickelkern 69 mit Drehung ange- 

65 trieben. 

Der Aufwickelmotor 70 wird zum Aufwickeln des 
Farbbands 67 mit einer Drehzahl bzw. Geschwindigkeit 
in Drehung versetzt, die groBer ist als die Relativbewe- 
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gungsgeschwindigkeit zwischen Aufzeichnungstrager P 
und Thermokopf 62. Wenn dabei durch einen Rutsch- 
kupplungsmechanismus in der Farbband-Aufwickelan- 
triebseinheit 71 mindestens eine vorbestimmte Zug- 
spannung auf das Farbband ausgeiibt wird, rutscht der 
Aufwickelkern 69 durch, so daB damit die Bewe- 
gungsbzw. Transportgeschwindigkeit des Farbbands 67 
konstantgehalten wird. Der Aufwickelmotor 70 wird 
wahrend einer Bildausleseoperation abgeschaltet, um 
das Farbband 67 nicht umzuspulen, wenn Bildlese- und 
-aufzeichnungseinheit 2 bzw. 3 zum Auslesen bzw. Ab- 
tasten der Vorlage D an der Steuereinheit 1 montiert 
sind. 

Ein Drehstellungsgeber (Detektoreinrichtung) 73 
wird entsprechend der Drehzahl der Klemmrolle 60 in 
Drehung versetzt. Wenn die Drehzahl oder Drehge- 
schwindigkeit der Klemmrolle 60 durch den Drehstel- 
lungsgeber 73 detektiert bzw. registriert wird, wird eine 
Bewegungsgeschwindigkeit in Nebenabtastrichtung der 
Bildaufzeichnungseinheit 3, d.h. eine Relativbewegungs- 
geschwindigkeit zwischen Aufzeichnungstrager P und 
Thermokopf 62, berechnet, um einen Druckzeittakt des 
Thermokopfes 62 so zu steuern, daB dessen Druckauflo- 
sung konstant bleibt. Die Zahl der Umdrehungen des 
Farbband-Aufwickelmotors 70 wird durch den Dreh- 
stellungsgeber 73 registriert und so gesteuert, daB die 
Aufwickelgeschwindigkeit des Farbbands 67 hdher ist 
als die Relativbewegungsgeschwindigkei^ zwischen 
Aufzeichnungstrager Pund Thermokopf 62. 

Der Anzeigeteil (Anzeigeeinrichtung) 136 ist an der 
Oberseite des Gehauses der Bildleseeinheit 2 angeord- 
net und besteht aus z.B. drei 7-Segment-Leuchtdioden 
fur die Anzeige oder Wiedergabe einer dreistelligen 
Zahl (Fig. 1). Wenn die Bildaufzeichnungseinheit 3 un- 
abhangig ein Bild auf dem Aufzeichnungstrager P auf- 
zeichnet, gibt der Anzeigeteil 136 eine Relativbewe- 
gungsstrecke zwischen dem Aufzeichnungstrager fund 
der Bildaufzeichnungseinheit 3 wieder. Dabei werden 
insbesondere die Zahl der Umdrehungen der Klemm- 
rolle 60 durch den Drehstellungsgeber 73 registriert (de- 
tected) und eine Bewegungsstrecke in Nebenabtastrich- 
tung durch eine Zentraleinheit (CPU) 134 nach MaBga- 
be der registrierten Umdrehungszahl berechnet Die be- 
rechnete Bewegungsstrecke wird auf dem Anzeigeteil 
136 angezeigt Wenn eine Bedienungsperson eine auf 
dem Anzeigeteil 136 angezeigte Zahl beobachtet, ist ihr 
eine Reststrecke fur Aufzeichnung in Nebenabtastrich- 
tung, d.h. eine Restkapazitat der im RAM 123 verbliebe- 
nen Bilddaten, bekannt. Ein Schieberegler 75 mit einem 
verschiebbaren Hebel oder Knopf 74 ist an einer Seiten- 
flache des Gehauses der Bildaufzeichnungseinheit 3, 
sich in Breiten- bzw. Querrichtung erstreckend, ange- 
ordnet. Der Schieberegler 75 dient zum Einstellen einer 
Aufzeichnungsbreite. Wenn Bildleseund -aufzeich- 
nungseinheit 2 bzw. 3 zur Durchfuhrung von Auslese- 
und Aufzeichnungsoperationen an der Steuereinheit 1 
angebracht sind, wahrend die Vorlage Doder der Auf- 
zeichnungstrager Pautomatisch transportiert wird, wird 
der Schieberegler 75 hicht benutzt. Vielmehr wird in 
diesem Fall der Schieberegler 53 benutzt, der in der 
Bildleseeinheit 2 an der Stromaufseite oder vorgeschal- 
teten Seite in bezug auf eine Transportrichtung von 
Vorlage Doder Aufzeichnungstrager Pangeordnet ist. 
In diesem Fall werden sowohl die Auslesebreite als auch 
die Aufzeichnungsbreite mittels des Schiebereglers 53 
eingestellt. 

Am Gehause ist axial dazu eine Schalterplatte 76 auf 
einer Achse 77 schwenkbar gelagert. Wenn die Schal- 



terplatte 76 gedruckt und damit verschwenkt wird, wird 
ein Schalter 78 geschlossen. 

Wenn die Bildaufzeichnungseinheit 3 auf der Steuer- 
einheit 1 montiert ist, um Bilddaten aufzuzeichnen, wah- 
5 rend der Aufzeichnungstrager Pautomatisch transpor- 
tiert wird, wird mittels des Schalters 78 ein Aufzeich- 
nungsvorgang eingeleitet. Wenn die Bildaufzeichnungs- 
einheit 3 zum Aufzeichnen von Bilddaten durch manuel- 
le Abtastung von der Steuereinheit 1 getrennt ist, wird 
io der Schalter 78 zur Bestimmung einer Aufzeichnungs- 
periode benutzt. Mit anderen Worten: Bei geschlosse- 
nem Schalter 78 wird die noch naher zu beschreibende 
Aufzeichnungsoperatioh ausgefuhrt. In Fig. 9 sind mit 
79 eine auf der Bildaufzeichnungseinheit 3 montierbare 
15 elektrische Einheit und mit 80 eine Sekundarbatterie zur 
Lieferung einer Stromquellenspannung zur elektrischen 
Einheit 79 bezeichnet. 

Die Fig. 10A und 10B sind Blockschaltbilder zur Dar- 
stellung des Aufbaus der gesamten elektrischen Schal- 
20 tung des Bilderzeugungsgerats; diese Schaltung besteht 
aus der elektrischen Schaltung der elektrischen Einheit 
6 in der Steuereinheit 1, der elektrischen Schaltung der 
elektrischen Einheit 57 in der Bildleseeinheit 2 und der 
elektrischen Schaltung der elektrischen Einheit 79 in der 
25 Bildaufzeichnungseinheit 3. Die Einheiten 1, 2 und 3 sind 
durch Steckverbinder 90 und 91 ejektrisch miteinander 
verbindbar. 

Die elektrische Einheit 6 in der Steuereinheit 1 besitzt 
den im folgenden beschriebenen Aufbau. Die Zentral- 
30 einheit (CPU) 100 steuert das gesamte Gerat. Ein Fest- 
wertspeicher bzw. ROM 101 dient zum Speichern eines 
Steuerprogramms fur den Betrieb der Zentraleinheit 
100 und fur andere Verarbeitungen benotigter fester 
Daten bzw. Festdaten. Ein Randomspeicher bzw. RAM 
35 102 speichert die durch die Bildleseeinheit 2 ausgelese- 
nen Bilddaten, wenn die HOST-Taste 146 der Aufzeich- 
nungsdatenwahltaste 14 auf der Bedientafel 4 betatigt 
und damit gewahlt ist. Wenn diese HOST-Taste 14/? 
betatigt ist, werden die im RAM 102 enthaltenen Bildda- 
40 ten zur Bildaufzeichnungseinheit 3 geliefert und fur die 
Erzeugung eines Bilds benutzt Der RAM 102 dient auch 
als Puffer fur den Betrieb der Zentraleinheit 100. 

Eine Ein/Ausgabestelle (Schnittstelle) 103 steuert den 
Datenaustausch zwischen den oben angegebenen Bau- 
45 einheiten und der Bedientafel 4. Eine Ein/Ausgabestelle 
104 liefert ein Detektionssignal vom Schalter 30 und von 
den Blattsensorschaltern 31 und 32 zur Zentraleinheit 
100. Eine Ein/Ausgabestelle 105 liefert ein Ansteuersi- 
gnai von der Zentraleinheit 100 zu einem Motortreiber 
50 106 zum Ansteuern des Aufzeichnungstragertransport- 
Motors 26. Auf ahnliche Weise liefert eine Ein/Ausgabe- 
stelle 107 ein Ansteuersignal von der Zentraleinheit 100 
zu einem Motortreiber 108 fur die Ansteuerung des 
Vorlagentransport-Motors 35. Weiterhin liefert eine 
55 Ein/Ausgabestelle 111 ein Ansteuersignal von der Zen- 
traleinheit 100 zu einem Motortreiber 112 zum Ansteu- 
ern des Kurvenmotors 29. 

Eine Ein/Ausgabestelle 109 liefert ein Bildausleseein- 
heit-Detektionssignal SIG\ t das angibt, ob die Bildle- 
60 seeinheit 2 rriit der Steuereinheit 1 verbunden ist, und 
ein Bildaufzeichnungseinheit-Detektionssignal SIG 2, 
das angibt, ob die Bildaufzeichnungseinheit 3 mit der 
Steuereinheit 1 verbunden ist, zur Zentraleinheit 100 
uber Verbindungsleitungen. Das Vorhandensein oder 
65 Nichtvorhandensein dieser Verbindung kann durch eine 
AnschluB- oder Verbindungseinrichtung gemaB Fig. 1 1 
festgestellt werden. Diese Einrichtung umfaBt zwei in 
der Steuereinheit 1 angeordnete Steckbuchsen 90a und 
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91a, einen Stecker 906, der in der Bildieseeinheit 2 ange- 
ordnet ist und mit der einen Steckbuchse 90a verbunden 
werden kann, sowie einen Stecker 916, der in der Bild- 
aufzeichnungseinheit3 angeordnet und mit der anderen 
Steckbuchse 91a verbindbar ist. SIG 1 und S/G2-Ver- 
bindungsleitungen von der Ein/Ausgabestelle 109 beste- 
hen jeweils aus Sende- bzw. Empfangsleitungen und 
sind mit offenen Klemmen oder Anschliissen in den 
Steckbuchsen 90a bzw. 91a verbunden. Geschlossene 
Klemmen oder Anschlusse sind den offenen Klemmen 
oder Anschliissen im Stecker 906 bzw. 916 entspre- 
chend angeordnet. Wenn die Stecker 906 und 916 je- 
weils in die Steckbuchsen 90a bzw. 91a eingesteckt sind, 
sind die geschlossenen Sende- und Empfangsklemmen 
mit den betreffenden geschlossenen Klemmen (closed 
terminals) der Stecker verbunden. Infolgedessen sind 
die Sendeund Empfangsleitungen uber die geschlosse- 
nen Klemmen miteinander verbunden. Durch diese An- 
ordnung wird festgestellt, ob Bildlese- und -aufzeich- 
nungseinheit 2 bzw. 3 mit der Steuereinheit 1 verbunden 
sind, und zwar in Abhangigkeit davon, ob das von der 
Ein/Ausgabestelle 109 zugespeiste Detektionssignal zu- 
riicklauft. Genauer gesagt: Wenn beispielsweise die 
Bildieseeinheit 3 nicht mit der Steuereinheit 1 verbun- 
den ist, wird das zugespeiste Signal nicht zuriickgelie- 
fert, weil die Signalleitung am Steckverbinder 90 offen 
bzw. unterbrochen ist. Wenn die Bildieseeinheit 2 mit 
der Steuereinheit 1 verbunden ist, lauft da^zugespeiste 
Detektionssignal iiber eine Verbindungsklemme 93 an 
einem Endabschnitt des Substrats zuruck, welches die 
elektrische Einheit 57 der Bildieseeinheit 2 bildet. Durch 
Uberwachung dieses Detektionssignals kann somit das 
Bestehen/Nichtbestehen der Verbindung gepriift wer- 
den. Der entsprechende Verbindungszustand der Bild- 
aufzeichnungseinheit 3 kann auf ahnliche Weise iiber- 
wacht oder detektiert werden. 

Eine Ein/Ausgabestelle 110 ist zwischen die Zentral- 
einheit 100 und die Ladeeinheit 36 geschaltet, um der 
Ladeeinheit 36 ein Sekundarbatterie-Speisesteuersignal 
SIG 3 zuzuspeisen, welches angibt, ob die betreffende 
Sekundarbatterie 37, 58 oder 80 in der Steuereinheit 1, 
der Bildieseeinheit 2 bzw. der Bildaufzeichnungseinheit 
3 aufgeladen wird. In Abhangigkeit von diesem Steuer- 
signal SIG 3 liefert die Ladeeinheit 36 elektrischen 
Strom zur bezeichneten Sekundarbatterie 37, 58 oder 80 
uber eine Stromspeiseleitung P\,P2 bzw. P3 zum Auf- 
laden der bezeichneten Batterie. 

Die Sende/Empfangsoperation des Steuersignals zwi- 
schen der Steuereinheit 1, der Bildieseeinheit 2 und der 
Bildaufzeichnungseinheit 3 wird iiber einen Steuersi- 
gnalbus BUS 1 ausgefiihrt, und die Sende/Empfangs- 
operation fur Bilddaten zwischen diesen Einheiten er- 
folgt uber einen Bildsignalbus BUS 2. Die Stromspeise- 
leitungen P2 und P3 und die Signalbusse BUSX und 
BUS 2 verbinden die Einheiten 1, 2 und 3 iiber die Steck- 
verbinder 90 und 91 miteinander. 

Die elektrische Schaltung der Bildieseeinheit 2 besitzt 
den im folgenden beschriebenen Aufbau. Die Zentral- 
einheit 126 steuert die gesamte Bildieseeinheit 2. Ein 
Festwertspeicher bzw. ROM 127 dient zum Speichern 
eines Steuerprogramms fur den Betrieb der Zentralein- 
heit 126 sowie von Festdaten fur andere Verarbeitung. 
Der Anzeigeteil 126 zeigt eine relative Bewegungsstrek- 
ke zwischen der Vorlage D und der Bildieseeinheit 2 an. 
Der RAM 123 speichert durch die Bildieseeinheit 2 aus- 
gelesene Bilddaten, wenn die SCN-Taste 13a in der Aus- 
lesedatenwahltaste 13 auf der Bedientafel 4 betatigt und 
die Bildieseeinheit 2 gewahlt oder bezeichnet ist. Wenn 



diese SCN-Taste 14a betatigt und die Bildieseeinheit 2 
gewahlt ist, werden Bilddaten aus dem RAM 126 zur 
Bildaufzeichnungseinheit 3 zugespeist und fur die Er- 
zeugung eines Bilds benutzt. Wenn die Bildieseeinheit 2 
5 getrennt bzw. unabhangig betrieben wird (im folgenden 
als "manueller Betrieb" bezeichnet), wird der Inverter 
oder Wechselrichter (inverter) 50 durch SchlieBen des 
vorher erwahnten Schalters 56 angesteuert. Wenn die 
Bildieseeinheit 2 fur Betrieb auf die Steuereinheit 1 auf- 

io gesetzt ist (im folgenden als "automatischer Betrieb" 
bezeichnet), wird der Inverter oder Wechselrichter 50 in 
Abhangigkeit von einem Steuersignal angesteuert, das 
vom Steuersignalbus BUS 1 iiber eine Ein/Ausgabestel- 
le (oder Schnittstelle) 125 geliefert wird. In Abhangig- 

15 keit davon wird die Xenonlampe 42 eingeschaltet. In 
einem manuellen Betrieb wird in Abhangigkeit von ei- 
nem Signal fur eine durch den Drehstellungsgeber 51 
registrierte Relativbewegungsgeschwindigkeit zwi- 
schen der Vorlage Dund der Bildieseeinheit 2 durch die 

20 Zentraleinheit 126 ein CCD-Treiber 120 nach MaBgabe 
des Geschwindigkeitssignals angesteuert, so daB der 
CCD-Sensor 49 mit der photoelektrischen Umwand- 
lung beginnt. In einem automatischen Betrieb nach 
MaBgabe des Steuersignals vom Steuersignalbus BUS 1 

25 wird durch die Zentraleinheit 126 der CCD-Treiber 120 
nach MaBgabe eines vorbestimmten Geschwindigkeits- 
signals angesteuert, so daB der CCD-Sensor 49 die pho- 
toelektrische Umwandlung beginnt. Das photoelek- 
trisch umgewandelte oder umgesetzte Bildsignal wird 

30 durch einen Verstarker 121 mit einer vorbestimmten 
Verstarkung verstarkt, worauf das verstarkte Signal ei- 
ner Binarschaltung 122 zugespeist wird. Durch letztere 
wird das Signal einfach in Binardaten binar umgesetzt, 
d.h. in Schwarz- und WeiBpixeldaten. Wenn die oben 

35 erwahnte SCN-Taste 13a geschlossen und die Bildiesee- 
inheit 2 gewahlt ist, werden die Binardaten sequentiell 
im RAM 123 abgespeichert. Wenn dagegen die HOST- 
Taste 136 in der Auslesedatenwahltaste 13 betatigt und 
die Steuereinheit 1 gewahlt ist oder wird, werden die 

40 Daten im RAM 102 uber die Ein/Ausgabestelle 125 und 
den Bildsignalbus BUS 2 abgespeichert. Wenn die PRT- 
Taste 13c in der Auslesedatenwahltaste 13 betatigt und 
die Bildaufzeichnungseinheit 3 gewahlt ist, werden die 
Daten iiber die Ein/Ausgabestelle 125 und den Bildsi- 

45 gnalbus BUS 2 in einem Randomspeicher bzw. RAM 
131 abgespeichert. Eine Speicheradresse des RAMs 123 
wird durch einen Zahler 124 geliefert Im manuellen 
Betrieb wird der Zahler 124 in Obereinstimmung mit 
der durch den Drehstellungsgeber 51 registrierten Rela- 

50 tivbewegungsgeschwindigkeit zwischen Vorlage D und 
Bildieseeinheit 2 inkrementiert. Im automatischen Be- 
trieb wird der Zahler 124 nach MaBgabe des Steuersi- 
gnals von der Zentraleinheit 126 inkrementiert, und die 
Bilddaten vom CCD-Sensor 49 werden in Synchronis- 

55 mus mit der Inkrementierung sequentiell in den RAM 
123 eingeschrieben. 

Die elektrische Schaltung der Bildaufzeichnungsein- 
heit 3 besitzt den im folgenden beschriebenen Aufbau. 
Die Zentraleinheit 134 steuert die gesamte Bildaufzeich- 

60 nungseinheit 3. Ein Festwertspeicher bzw. ROM 135 
dient zum Speichern eines Steuerprogramms fur den 
Betrieb der Zentraleinheit 134 sowie von fur andere 
Verarbeitung notigen Festdaten. Der Anzeigeteil 135 
zeigt eine Relativbewegungsstrecke zwischen dem Auf- 

65 zeichnungstrager Pund der Bildaufzeichnungseinheit 3 
an. Wenn die PRT-Taste 13c (in der Auslesedatenwahl- 
taste 13 auf der Bedientafel 4) betatigt und die Bildauf- 
zeichnungseinheit 3 gewahlt ist oder wird, speichert der 
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RAM 131 die durch die Bildleseeinheit 2 ausgelesenen 
Bilddaten. Wenn die entsprechende PRT-Taste 14c (der 
Aufzeichnungsdatenwahltaste 14) betatigt und die Bild- 
aufzeichnungseinheit 3 gewahlt ist oder wird, wird ein 
Bild in Obereinstimmung mit den Bilddaten aus dem 5 
RAM 131 erzeugt. Wenn die Bildaufzeichnungseinheit 3 
getrennt oder unabhangig betrieben wird ("manueller 
Betrieb"), steuert diese Einheit 3 die Zentraleinheit 134 
durch SchlieBen des vorher erwahnten Schalters 78 an, 
so daB eine Operation eingeleitet wird. Wenn die Bild- 10 
aufzeichnungseinheit 3 auf der Steuereinheit 1 montiert 
ist ("automatischer Betrieb"), wird die Zentraleinheit 134 
zur Einleitung einer Operation in Abhangigkeit von ei- 
nem Steuersignal angesteuert, das vom Steuersignalbus 
BUS 1 uber eine Ein/Ausgabestelle 133 zugespeist wird. 15 
Im manuellen Betrieb wird in Abhangigkeit von einem 
Signal fur die durch den Drehstellungsgeber 73 regi- 
strierte Relativbewegungsgeschwindigkeit zwischen 
Aufzeichnungstrager P und Thermokopf 62 durch die 
Zentraleinheit 134 ein Betriebs- oder Operationszeit- 20 
takt nach MaBgabe des Geschwindigkeitssignals er- 
zeugt. Im automatischen Betrieb wird in Abhangigkeit 
vom Steuersignal vom Steuersignalbus BUS 1 durch die 
Zentraleinheit 134 ein vorbestimmter Operationszeit- 
takt erzeugt bzw. vorgegeben. Diese Zeittakte (timings) 25 
werden einer Thermokopf-Steuereinheit 130 zur An- 
steuerung derselben zugespeist. Insbesondere werden 
in Abhangigkeit von einem Steuersignal vpn dieser 
Steuereinheit 130 die aus dem RAM 131 ausgelesenen 
Bilddaten oder die vom Bildsignalbus BUS 2 zugespei- 30 
sten Bilddaten sequentiell dem Thermokopf 62 zuge- 
speist, wobei der Warmeerzeugungselementabschnitt 
63 des Thermokopfes 62 nach MaBgabe der zugespei- 
sten Bilddaten selektiv erwarmt wird. Eine Auslese- 
adresse des RAMs 131 wird durch einen Zahler 132 35 
geliefert. Im manuellen Betrieb wird der Zahler 132 ent- 
sprechend einer Relativbewegungsgeschwindigkeit 
zwischen Aufzeichnungstrager P und Thermokopf 62, 
die durch den Drehstellungsgeber 73 registriert wird, 
inkrementiert. Im automatischen Betrieb wird der Zah- 40 
ler nach MaBgabe des Steuersignals von der Zentralein- 
heit 134 inkrementiert. In Obereinstimmung mit den zu- 
gespeisten Bilddaten wird ein Bild in Synchronismus mit 
diesen Inkrementiervorgangen erzeugt. 

Wenn vor der Bilderzeugung die HOST-Taste 146 45 
der Aufzeichnungsdatenwahltaste 14 auf der Bedienta- 
fel 4 betatigt wird, werden die Bilddaten des RAMs 102 
in der Steuereinheit 1 uber eine Ein/Ausgabestelle 133, 
den Bildsignalbus BUS 2 und den Steckverbinder 91 zur 
Bildaufzeichnungseinheit 3 ubertragen und fur die Er- 
zeugung eines Bilds benutzt. Bei Betatigung der SCN- 
Taste 14a werden auf ahnliche Weise die Bilddaten des 
RAMs 123 in der Bildleseeinheit 2 uber die Ein/Ausga- 
bestelle 133, den Bildsignalbus BUS 2 und den Steckver- 
binder 91 zur Bildaufzeichnungseinheit 3 ubertragen 
und fur die Bilderzeugung benutzt. Wenn die PRT-Taste 
14c der Aufzeichnungsdatenwahltaste 14 betatigt ist 
oder wird, werden die Bilddaten des RAMs 131 in der 
Bildaufzeichnungseinheit 3 fur die Bilderzeugung be- 
nutzt. Es ist darauf hinzuweisen, daB die elektrische 
Schaltung der Bildaufzeichnungseinheit 3 z.B. einen 
nicht dargestellten Treiber fur den Farbband-Aufwik- 
kelmotor 70enthalt. 

Im folgenden ist die Operation oder Arbeitsweise der 
vorstehend beschriebenen Anordnung eriautert. 

Das beschriebene Bilderzeugungsgerat besitzt die 
folgenden sechs Grundbetriebsarten: 



1) Die Vorlage D wird abgetastet oder ausgelesen, 
wenn Bildlese- und -aufzeichnungseinheit 2 bzw. 3 
an der Steuereinheit 1 angebracht sind. 

2) Auf dem Aufzeichnungstrager P wird ein Bild 
erzeugt, wenn Bildlese- und -aufzeichnungseinheit 
2 bzw. 3 an der Steuereinheit 1 angebracht sind. 

3) Wenn die Bildleseeinheit 2 von der Steuereinheit 
1 getrennt ist, bewirkt die Bildleseeinheit 2 eine 
unabhangige Auslesung oder Abtastung der Vorla- 
ge D. 

4) Wenn die Bildaufzeichnungseinheit 3 von der 
Steuereinheit 1 getrennt ist, zeichnet die Bildauf- 
zeichnungseinheit 3 unabhangig ein Bild auf dem 
Aufzeichnungstrager Pauf, 

5) Wenn nur die Bildleseeinheit 2 auf der Steuerein- 
heit 1 montiert ist, wird die Vorlage D ausgelesen 
bzw. abgetastet. 

6) Wenn nur die Bildaufzeichnungseinheit 3 auf der 
Steuereinheit 1 montiert ist, wird ein Bild auf dem 
Aufzeichnungstrager Paufgezeichnet. 

Die Operationen in den oben erwahnten Grundbe- 
triebsarten sind nachstehend anhand der Ablaufdia- 
gramme gemaB den Fig. 1 2 bis 1 7 beschrieben. 

Im folgenden ist anhand der Fig. 12A und 12B ein 
erster Fall beschrieben, in welchem die Vorlage D aus- 
gelesen bzw. abgetastet wird, wahrend Bildlese- und 
-aufzeichnungseinheit 2 bzw. 3 auf der Steuereinheit 1 
montiert bzw. mit dieser verbunden sind. 

Wenn eine Bedienungsperson die Vorlage D in eine 
Blattoder Papiertransportstrecke zwischen Steuerein- 
heit 1 und Bildleseeinheit 2 eingibt, erfaBt der Blattsen- 
sorschalter 32 das vorlaufende Ende der Vorlage D. 
Demzufolge wird der an der Oberseite der Bildleseein- 
heit 2 angeordnete Schalter 56 geschlossen, wobei ein 
Zustand zum Abwarten der Betatigung der Schalter- 
platte 54 eingestellt wird. Wenn in diesem Zustand die 
Schalterplatte 54 gedruckt und damit der Schalter 56 
geschlossen wird, liefert die Zentraleinheit 100 ein Steu- 
ersignal zum Kurvenmotor 29 uber den Treiber 1 12, urn 
den Kurvenmotor 29 in Drehung zu versetzen. Demzu- 
folge werden die an den Armen 27 anliegenden Exzen- 
ter-Kurven 28 in Drehung versetzt und die Arme 27, d.h. 
die Druckwalze 25 abwarts bewegt. Die obere oder un- 
tere Stellung der Kurve 28 wird durch den mit dieser 
Kurve 28 in Beruhrung stehenden Sphalter 30 uber- 
wacht. Wenn in Abhangigkeit von einem Signal vom 
Schalter 30 bestimmt oder festgestellt wird, daB die 
Druckwalze 25 vom Thermokopf 26 beabstandet ist, 
50 wird mittels des Schiebereglers 53 eine Auslesebreite 
detektiert. Die Motortreiber 106 und 108 werden zum 
Einschalten der Aufzeichnungstrager- und Vorlagen- 
transport-Motoren 26 bzw. 35 angesteuert, urn damit 
die Vorlage D zu trahsportieren. Gleichzeitig wird ein 
55 Steuersignal zur Zentraleinheit 126 in der Bildleseein- 
heit 2 fiber den Steuersignalbus BUS 1 zugespeist, wor- 
aufhin die Zentraleinheit 126 den Inverter oder Wech- 
selrichter 50 zum Einschalten der Xenonlampe 42 an- 
steuert. Nach Ablauf einer vorbestimmten Zeitspanne, 
60 d.h. einer Zeitspanne, bis die Vorlage D eine Position 
unter der Xenonlampe 42 erreicht, wird dann uber den 
Steuersignalbus BUS\ ein Steuersignal zur Zentralein- 
heit 126 in der Bildleseeinheit 2 geliefert, so daB die 
Zentraleinheit 126 den CCD-Sensortreiber 120 ansteu- 
65 ert. Infolgedessen wird ein durch den CCD-Sensor 49 
photoelektrisch umgesetztes Bildsignal durch den Ver- 
starker 121 verstarkt und durch die Binarschaltung 122 
in Binardaten binar umgesetzt, urn Bilddaten zu gewin- 
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nen. Die Bilddaten werden sequentiell im RAM 102 in 
der Steuereinheit 1, im RAM 123 in der Bildleseeinheit 2 
oder im RAM 131 in der Bildaufzeichnungseinheit 3 
abgespeichert, und zwar in Abhangigkeit von einem Be- 
fehl von der Auslesedatenwahltaste 13 auf der Bedienta- 5 
fel 4 (im folgenden ist der jeweils auf diese Weise ge- 
wahlte RAM genannt). Zu diesem Zeitpunkt werden die 
zum RAM 123 in der Bildleseeinheit 2 und zum RAM 
131 in der Bildaufzeichnungseinheit 3 zugespeisten 
RAM-Adressen von den Zahlern 124 bzw. 132 geliefert. 10 
Die Zahler 124 und 132 werden einer Hochzahlsteue- 
rung in Abhangigkeit von einem Steuersignal unterwor- 
fen, das von der Zentraleinheit 100 uber den Steuersi- 
gnalbus BUSX zugespeist wird. 

Die Bilddaten werden somit sequentiell im gewahlten 15 
RAM abgespeichert. Wenn der Blattsensorschalter 32 
das nachlaufende Ende der Vorlage detektiert, bevor 
der RAM bis zur vollen Kapazitat belegt ist, werden die 
aus der Vorlage D ausgelesenen Bilddaten kuntinuier- 
lich bzw. fortlaufend im RAM abgespeichert, bis eine 20 
Zeit / 2 ab dem Detektionszeitpunkt abgelaufen ist. Die- 
se Zeit 1 2 ist eine Periode bis zu dem Zeitpunkt, zu dem 
das nachlaufende Ende der Vorlage D unmittelbar unter 
der Xenonlampe 42 hindurchlauft, nachdem es die Posi- 
tion des Blattsensorschalters 32 passiert hat. Nach Ab- 25 
lauf der Zeit t2 wird die Ausleseoperation uhterbro- 
chen. Vor Ablauf der Zeit t2 wird auch gepriift, ob der 
RAM voll wird oder geworden ist. Wenn tier RAM vor 
Ablauf der Zeit t2 voll wird, wird die Ausleseoperation 
unmittelbar unterbrochen. Wenn vor der Erfassung des 30 
nachlaufenden Endes der Vorlage Ddurch den Blattsen- 
sorschalter 32 der RAM zur vollen Kapazitat belegt ist, 
wird die Ausleseoperation ebenfalls augenblicklich un- 
terbrochen. Wenn die Zentraleinheit 100 ein Steuersi- 
gnal zur Zentraleinheit 126 in der Bildleseeinheit 2 lie- 35 
fert, schaltet die Zentraleinheit 126 die Xenonlampe 42 
ab, und sie unterbricht den Betrieb des durch den CCD- 
Sensortreiber 120 angesteuerten CCD-Sensors 49, um 
damit die Ausleseoperationen zu unterbrechen. 

Wenn die Aufzeichnungstrager- und Vorlagentrans- 40 
port-Motoren 26 und 35 mit hoher Geschwindigkeit 
bzw. Drehzah! umlaufen, wird die Vorlage D mit hoher 
Geschwindigkeit transportiert, wobei die Zentraleinheit 
abwartet, bis der Blattsensorschalter 31 das nachlaufen- 
de Ende der Vorlage D detektiert bzw. registriert. Wenn 45 
der Blattsensorschalter 31 das nachlaufende Ende der 
Vorlage D registriert, wird die Hochdrehzahldrehung 
der beiden Motoren 26 und 35 wahrend einer Zeit 1 1 ab 
dem Detektions- oder Registrierzeitpunkt fortgesetzt, 
und diese Motoren 26 und 35 werden nach Ablauf der 50 
Zeit 1 1 abgeschaltet. Die Zeit f 1 ist eine Zeitspanne bis 
zu dem Zeitpunkt, zu dem die Vorlage D mittels der 
beschriebenen Hochgeschwindigkeitstransportopera- 
tion aus dem Gerat ausgegeben wird, und sie bestimmt 
sich nach MaBgabe einer Transportgeschwindigkeit fur 55 
die Vorlage D. Auf diese Weise wird eine Reihe von 
Ausleseoperationen abgeschlossen. 

Im folgenden ist anhand der Ablaufdiagramme von 
Fig. 13A und 13B ein zweiter Fall beschrieben, in wel- " 
chem ein Bild auf dem Aufzeichnungstrager Perzeugt eo 
wird, wahrend Bildlese- und -aufzeichnungseinheit 2 
bzw. 3 auf der Steuereinheit 1 montiert sind. 

Vor der Bilderzeugung betatigt eine Bedienungsper- 
son die Auslesedatenwahltaste 13 auf der Bedientafel 4, 
und sie wahlt damit den RAM 102 in der Steuereinheit 1, 65 
den RAM 123 in der Bildleseeinheit 2 oder den RAM 
131 in der Bildaufzeichnungseinheit 3 als Lieferquelle 
fur Bilddaten (im folgenden ist der jeweils gewahlte 
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RAM angegeben). Daraufhin ist die Vorbereitung fur 
die Bilderzeugung abgeschlossen. 

Wenn eine Bedienungsperson im oben genannten Zu- 
stand den Aufzeichnungstrager P in eine Papiertrans- 
portstrecke zwischen der Steuereinheit 1 und der Bildle- 
seeinheit 2 (bzw. Bildaufzeichnungseinheit 3) eingibt, re- 
gistriert der Blattsensorschalter 32 das vorlaufende En- 
de des Aufzeichnungstragers bzw. Blatts P. Dadurch 
wird der an der Oberseite der Bildaufzeichnungseinheit 
3 angeordnete Schalter 78 geschlosseh, und es wird ein 
Zustand zum Abwarten einer Betatigung der Schalter- 
platte 76 aufgesteilt. Wenn in diesem Zustand der Schal- 
ter 78 durch Betatigen bzw. Herabdriicken der Schalter- 
platte 76 geschlossen wird, liefert die Zentraleinheit 100 
ein Steuersignal zum Kurvenmotor 29 tiber den Treiber 
112, um den Kurvenmotor 29 in Drehung zu versetzen. 
Infolgedessen werden die an den Armen 27 anliegenden 
Exzenter-Kurven 28 in Drehung versetzt und die Arme 
27, d.h. die Druckwalze 25, aufwarts bewegt. Anderer- 
seits wird die obere oder untere Stellung der Kurve 28 
durch den mit der Kurve 28 in Beruhrung stehenden 
Schalter 30 uberwacht. Wenn in Abhangigkeit von ei- 
nem Signal vom Schalter 30 festgestellt wird, daB die 
Druckwalze 25 unter Zwischenfugung des Druck-Farb- 
bands in Beruhrung mit dem Thermokopf 62 gebracht 
ist, wird mittels des Schiebereglers 53 eine Druckbreite 
detektiert (bzw. eingestellt). Dabei wird die Druckbreite 
mittels des Schiebereglers 53 in der Bildleseeinheit 2 
eingestellt. Sodann werden die Motortreiber 106 und 
108 angesteuert, um die Aufzeichnungstrager- und Vor- 
lagentransport-Motoren 26 und 35 in Drehung zu ver- 
setzen und damit den Aufzeichnungstrager Pzu trans- 
portieren. Dieser Transportvorgang wird fortgesetzt, 
bis das vorlaufende Ende des Aufzeichnungstragers P 
durch den Blattsensorschalter 31 registriert wird. So- 
bald dies der Fall ist, wird der Farbband-Aufwickelmo- 
tor 70 in Abhangigkeit von einem Steuersignal von der 
Zentraleinheit 100 zu einem Zeitpunkt r61 nach dem 
Registrieren des vorlaufenden Endes des Aufzeich- 
nungstragers P angesteuert, so daB ein Aufwickelvor- 
gang fur das Farbband 67 eingeleitet wird. Die Zeit 1 61 
ist eine Zeitspanne bis zu dem Zeitpunkt, zu dem das 
vorlaufende Ende des Aufzeichnungstragers P vom 
Blattsensorschalter 31 unmittelbar unter dem Thermo- 
kopf 62 ankommt Bei Einleitung des Aufwickel- bzw. 
Aufspulvorgangs werden die Thermokopf-Steuerein- 
heit 130 uber den Steuersignalbus BUSX angesteuert 
und die Bilddaten aus dem gewahlten RAM ausgelesen. 
Die ausgelesenen Daten werden dem Thermokopf 62 
zur Einleitung eines Druckvorgangs zugespeist. Wenn 
der betreffende gewahlte RAM der RAM 123 in der 
Bildleseeinheit 2 oder der RAM 131 in der Bildaufzeich- 
nungseinheit 3 ist, wird die RAM-Adresse vom Zahler 
124 oder 132 geliefert. Die Zahler 124 und 132 werden 
einer Hochzahlsteuerung in Abhangigkeit von einem 
Steuersignal unterworfen, (Jas von der Zentraleinheit 
100 uber den Steuersignalbus BUS 1 geliefert wird. 

Die aus dem RAM 131 ausgelesenen Bilddaten wer- 
den somit sequentiell bzw. fortlaufend ausgedruckt. 
Wenn durch den Blattsensorschalter 31 das nachlaufen- 
de Ende des Aufzeichnungstragers P registriert wird, 
bevor die Ausdruckoperationen fur alle Bilddaten ent- 
sprechend dem Inhalt des RAMs 131 abgeschlossen 
sind, wird die Ausdruckoperation fur die Bilddaten auf 
dem Aufzeichnungstrager Pbis zum Ablauf einer Zeit 
1 2 ab dem Detektions- oder Registrierzeitpunkt fortge- 
setzt. Diese Zeit 1 2 ist eine Zeitspanne bis zu dem Zeit- 
punkt, zu dem das nachlaufende Ende des Aufzeich- 
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nungstragers P unmittelbar unter dem Thermokopf 62 
hindurchlauft, passiert hat. Nach Ablauf der Zeit 1 2 wird 
die Ausdruck- oder Druckoperation unterbrochen. So- 
dann werden Aufzeichnungstrager- und Vorlagentrans- 
port-Motor 26 und 35 wahrend einer Zeit 1 3 mit hoher 5 
Geschwindigkeit bzw. Drehzahl in Drehung versetzt. 
Nach Ablauf der Zeit r3 werden die genannten Moto- 
ren 26 und 35 abgeschaltet. Die Zeit 1 3 ist eine Zeitspan- 
ne bis zu dem des Hochgeschwindigkeitstransportvor- 
gangs aus dem Gerat ausgegeben wird, und sie be- 10 
stimmt sich in Abhangigkeit von der Transportge- 
schwindigkeit fur den Aufzeichnungstrager P. Auf diese 
Weise sind oder werden eine Reihe von Druckoperatio- 
nen abgeschlossen. 

AuBerdem wird gepriift, ob die Druckoperationen fur 15 
alle Bilddatendes lnhalts des RAMs vor Ablauf der Zeit 
/ 2 abgeschlossen oder beendet sind. Wenn die Druck- 
operation vor Ablauf der Zeit f 2 endet, wird diese Ope- 
ration augenblicklich unterbrochen. Der Farbband-Auf- 
spulmotor wird zur Unterbrechung des Aufspulvor- 20 
gangs fur das Farbband 67 angehalten bzw. abgeschal- 
tet. Die genannten Motoren 26 und 35 werden mit hoher 
Drehzahl fur eine Zeitspanne entsprechend der Position 
des Aufzeichnungstragers P zu diesem Zeitpunkt in 
Drehung Paus dem Gerat ausgetragen (zu seiner Au- 25 
Benseite ausgegeben), und eine Reihe von Druckopera- 
tionen werden bzw. sind abgeschlossen. 

Wenn die Druckoperationen fur alle Bi^daten ent- 
sprechend dem Inhalt des RAMs beendet werden, bevor 
das nachlaufende Ende des Aufzeichnungstragers P 30 
durch den Druckoperation augenblicklich unterbro- 
chen. Wenn die genannten Motoren 26 und 35 mit hoher 
Drehzahl laufen, wird gleichzeitig der Aufzeichnungs- 
trager P mit hoher Geschwindigkeit transportiert, wo- 
bei die Zentraleinheit abwartet, bis der Blattsensor- 35 
schalter 3t das nachlaufende Ende des Aufzeichnungs- 
tragers P registriert. Sobald dies der Fall ist, wird der 
Farbband-Aufspulmotor zur Beendigung des Aufspu- 
lens des Farbbands 67 angehalten bzw. abgeschaltet 
Die Drehung der Aufzeichnungstrager- und Vorlagen- 40 
transport-Motoren 26 und 35 mit hoher Drehzahl dau- 
ert wahrend einer Zeit 1 1 von dem Zeitpunkt an, zu dem 
das Aufspulen unterbrochen bzw. beendet wird. Nach 
Ablauf einer Zeit tl werden die Motoren 25 und 35 
angehalten bzw. abgeschaltet. Die Zeit 1 1 ist eine Zeit- 45 
spanne bis zum Zeitpunkt, zu dem die Vorlage Dmittels 
der beschriebenen Hochgeschwindigkeitstransportope- 
ration aus dem Gerat ausgegeben wird, und sie wird 
nach MaBgabe einer Transportgeschwindigkeit fur die 
Vorlage D bestimmt. Auf diese Weise sind oder werden 50 
eine Reihe von Druckoperationen abgeschlossen. 

Im folgenden ist anhand des Ablaufdiagramms von 
Fig, 14 ein dritter Fall beschrieben, in welchem die Bild- 
leseeinheit 2 von der Steuereinheit 1 getrennt ist, urn 
unabhangig (von letzterer) die Vorlage D auszulesen 55 
bzw. abzutasten. In diesem Fall werden alle Funktionen 
unter der Steuerung der Zentraleinheit 126 in der Bildle- 
seeinheit 2 ausgefuhrt. 

Zunachst betatigt eine Bedienungsperson den Schie- 
beregler 53 zur Einstellung einer Auslesebreite. Wenn 60 
sodann die Schalterplatte 54 gedruckt bzw. betatigt 
wird, wird der Schalter 56 geschlossen und damit die 
Xenonlampe 42 eingeschaltet. Darauf ist die Vorberei- 
tung auf eine Leseoperation abgeschlossen. Wenn unter 
diesen Bedingungen die Bildleseeinheit 2 auf der auf 65 
eine flache Oberflache aufgelegten Vorlage D bewegt 
bzw. verschoben wird, rotiert die Klemmrolle 40, und 
der Drehstellungsgeber 51 wird entsprechend der Dre- 



hung der Klemmrolle 40 in Drehung versetzt. Eine Rela- 
tivbewegungsgeschwindigkeit der Bildleseeinheit 2 zur 
Vorlage D wird entsprechend der Zahl der Umdrehun- 
gen des Drehstellungsgebers 51 berechnet, und ein Aus- 
lesezeittakt entsprechend dieser Bewegungsgeschwin- 
digkeit wird dem CCD-Treiber 120 zugespeist. Das 
durch den CCD-Sensor 49 photoelektrisch umgesetzte 
Bildsignal wird durch den Verstarker 121 verstarkt. Das 
verstarkte Signal wird durch die Binarschaltung 122 ei- 
ner Binarumsetzung in Binardaten unterworfen, welche 
sequentiell als Bilddaten im RAM 123 abgespeichert 
werden. Zu diesem Zeitpunkt wird die RAM-Adresse 
vom Zahler 124 geliefert, der einer Hochzahlsteuerung 
in Synchronismus mit einem durch den Drehstellungs- 
geber 51 detektierten bzw. getieferten Geschwindig- 
keitssignal unterworfen wird. 

Parallel zur oben beschriebenen Ausleseoperation 
wird eine Ausleselange auf dem Anzeigeteil 128 ange- 
zeigt. Bei der Verschiebung der Bildleseeinheit 2 auf der 
auf einer flachen Oberflache liegenden Vorlage D wird 
namlich der Drehstellungsgeber 51 in Drehung versetzt. 
Eine Relativbewegungsstrecke der Bildleseeinheit 2 ge- 
geniiber der Vorlage D in Nebenabtastrichtung wird in 
Abhangigkeit von der Zahl der Umdrehungen des 
Drehstellungsgebers 51 berechnet, wobei die berechne- 
te Bewegungsstrecke auf dem Anzeigeteil 128 wieder- 
gegeben wird. 

Die Bilddaten werden dabei sequentiell im RAM 123 
ab gespeichert. Wenn die voile Kapazitat des RAMs 123 
erreicht ist, wird die Xenonlampe 42 abgeschaltet, und 
eine Reihe von Ausleseoperationen ist bzw. wird abge- 
schlossen. Wenn andererseits der Schalter 56 offnet, be- 
vor der RAM 123 voll ist, wird die Xenonlampe 42 zu 
diesem Zeitpunkt abgeschaltet, und eine Reihe von Aus- 
leseoperationen werden oder sind abgeschlossen. 

Im folgenden ist anhand von Fig. 15 ein vierter Fall 
beschrieben, in welchem die Bildaufzeichnungseinheit 3 
von der Steuereinheit 1 getrennt ist, um unabhangig ein 
Bild auf dem Aufzeichnungstrager P zu erzeugen. In 
diesem Fall werden alle Funktionen unter der Steue- 
rung der Zentraleinheit 134 in der Bildaufzeichnungs- 
einheit 3 ausgefuhrt. 

Vor der Bilderzeugung ubertragt eine Bedienungs- 
person auszudruckende Bilddaten zum RAM 131 in der 
Bildaufzeichnungseinheit 3. Letztere wird daraufhin von 
der Steuereinheit 1 abgenommen, und der Schiebereg- 
ler 75 wird zur Einstellung einer Druckbreite betatigt. 
Wenn sodann die Schalterplatte 76 gedruckt wird, wird 
der Schalter 78 geschlossen, so daB die Vorbereitung fur 
eine Druckoperation abgeschlossen ist. Wenn unter den 
obigen Bedingungen die Bildaufzeichnungseinheit 3 
uber den auf eine flache Oberflache gelegten Aufzeich- 
nungstrager P bewegt oder verschoben wird, werden 
die Klemmrolle 60 in Drehung versetzt und der Dreh- 
stellungsgeber 73 entsprechend der Drehung der 
Klemmrolle 60 rotiert. Dabei wird eine relative Bewe- 
gungsgeschwindigkeit der Bildaufzeichnungseinheit 3, 
d.h. des Thermokopfes 62, gegenttber dem Aufzeich- 
nungstrager P berechnet, und ein Aufzeichnungszeit- 
takt entsprechend der Bewegungsgeschwindigkeit wird 
der Thermokopf-Steuereinheit 130 zugespeist. Anderer- 
seits werden Bilddaten aus dem RAM 131 in Synchro- 
nismus mit dem Aufzeichnyngszeittakt ausgelesen, wo- 
bei die ausgelesenen Daten dem Thermokopf 62 zuge- 
fuhrt werden. Dabei wird die RAM-Adresse vom Zahler 
132 geliefert, der einer Hochzahlsteuerung in Synchro- 
nismus mit dem durch den Drehstellungsgeber 73 detek- 
tierten bzw. gelieferten Geschwindigkeitssignal unter- 
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worfenwird. 

Eine Ausdruck- oder Drucklange wird parallel zur 
vorstehend beschriebenen Aufzeichnungsoperation auf 
dem Anzeigeteil 136 wiedergegeben. Wenn namlich die 
Bildaufzeichnungseinheit 3 auf dem auf der flachen 
Oberflache liegenden Aufzeichnungstrager P bewegt 
bzw. verschoben wird, wird der Drehstellungsgeber 51 
in Drehung versetzt. Eine Relativbewegungsstrecke der 
Bildaufzeichnungseinheit 3 gegenuber dem Aufzeich- 
nungstrager Pin Nebenabtastrichtung wird anhand der 
Umdrehungszahl des Drehstellungsgebers 73 berech- 
net, wobei die berechnete Bewegungsstrecke auf dem 
Anzeigeteil 136 angezeigt oder wiedergegeben wird. 

Dabei werden Bilddaten sequentiell aus dem RAM 
131 ausgelesen und ausgedruckt. Wenn alle Daten ent- 
sprechend dem Inhalt des RAMs 131 ausgedruckt sind, 
ist oder wird eine Reihe von Druckoperationen beendet. 
Wenn andererseits der Schalter 78 geoffnet wird, bevor 
alle Bilddaten des Inhalts des RAMs 131 ausgedruckt 
sind, endet eine Reihe von Druckoperationen zu diesem 
Zeitpunkt. 

Nachstehend ist anhand der Fig. 16A und 16B em 
funfter Fall beschrieben, in welchem die Vorlage D aus- 
gelesen bzw. abgetastet wird, wahrend die Bildleseein- 
heit 2 an der Steuereinheit 1 montiert ist. 

Dabei ist ein Unterschied zwischen einer Operation 
im funften Fall und der vorstehend fur den ersten Fall 
beschriebenen Operation folgender: Im fuflften Fall er- 
folgt kein Vorgang der Trennung der Druckwaize 25 
vom Thermokopf 62, weil die Bildaufzeichnungseinheit 
3 nicht auf die Steuereinheit 1 aufgesetzt bzw. mit dieser 
verbunden ist. AuBerdem wird auf derGrundlage ledig- 
lich des Blattsensorschalters 32 festgestellt, ob die 
Transportoperation fiir die Vorlage D abgeschlossen 
(bzw. beendet) ist, und die Vorlage D wird lediglich 
durch den Vorlagentransport-Motor 35 transportiert. 

Da in diesem Fall die Bildaufzeichnungseinheit 3 nicht 
aufgesetzt ist, ist der oben erwahnte Trennvorgang auch 
nicht notig. Da die Einheit 3 nicht aufgesetzt ist, kann 
zudem der Blattsensorschalter 31 eine normale Detek- 
tier- oder Registrieroperation nicht ausfiihren. Infolge- 
dessen wird lediglich mitlels des Blattsensorschalters 32 
festgestellt, ob die Transportoperation beendet ist. Da 
die Einheit 3 nicht aufgesetzt ist, bleibt weiterhin der 
Aufzeichnungstragertransport-Motor 26 abgeschaltet, 
urn ein Steckenbleiben o.dgl. der Vorlage Dzu vermei- 
den. 

Im folgenden sind lediglich die Unterschiede be- 
schrieben. In dieser Betriebsart wird der Arbeitsgang 
des Kurve 28 ubersprungen. Wenn wahrend des Bildle- 
sevorgangs die Kapazitat des RAMs uberlauft bzw. 
uberschriuen wird, bevor der Blattsensorschalter 32 das 
nachlaufende Ende der Vorlage D registries, werden 
die Ausleseoperation unmittelbar beendet und die Vor- 
lage D mit hoher Geschwindigkeit transportiert. Beim 
Hochgeschwindigkeitstransport wird der Vorlagen- 
transport zu einer Zeit r 51 nach dem Registrieren des 
nachlaufenden Endes der Vorlage D angehalten. Diese 
Zeit /51 ist eine Zeitspanne, welche die Vorlage D fur 
den Durchlauf durch die Bildleseeinheit 2 benotigt. 
Wenn die Kapazitat des RAMs vor Ablauf der Zeit t2 
uberlauft, d.h. die Vorlage D unmittelbar unter der Xe- 
nonlampe 42 hindurchlauft, nachdem der Blattsensor- 
schalter 32 das nachlaufende Ende der Vorlage D regi- 
stries, werden eine Ausleseoperation augenblicklich 
unterbrochen und die Vorlage D mit hoher Geschwin- 
digkeit transportiert. Nach Ablauf der Zeit 1 52 wird der 
Transportvorgang angehalten oder beendet. Diese Zeit 



f 52 ist variabel und bestimmt sich in Abhangigkeit von 
der Stellung der Vorlage £>, wenn die Kapazitat des 
RAMs uberlauft bzw. uberschriuen ist. Nach Ablauf 
einer Zeit 1 2, d.h. wenn die Vorlage D unmittelbar unter 
5 der Xehonlampe 42 hindurchlauft, nachdem der Blatt- 
sensorschalter 32 das nachlaufende Ende der Vorlage D 
registries, wird auBerdem die Ausleseoperation zu die- 
sem Zeitpunkt unterbrochen, und die Vorlage D wird 
mit hoher Geschwindigkeit transportiert oder zuge- 
io fuhrt. Nach Ablauf einer Zeit *53 wird die Transport- 
operation angehalten. Die Zeit /53 ist eine Zeitspanne 
bis zu dem Zeitpunkt, zu dem die Vorlage D nach ihrem 
Durchlauf unmittelbar unter der Xenonlampe 42 aus 
der Bildleseeinheit 2 ausgegeben bzw. ausgetragen wird. 
is Nachstehend ist anhand der Fig. 17A und 17B ein 
sechster Fail beschrieben, in welchem ein Bild auf dem 
Aufzeichnungstrager (Aufzeichnungsblatt) P erzeugt 
wird, wahrend die Bildaufzeichnungseinheit 3 auf die 
Steuereinheit t aufgesetzt ist. 
20 In diesem Fall ist ein Unterschied zwischen der Ope- 
ration im zweiten Fall und einer Operation im sechsten 
Fall folgender: Im sechsten Fall wird mittels lediglich 
des Blattsensorschalters 31 bestimmt oder festgestellt, 
ob eine Transportoperation fiir den Aufzeichnungstra- 
25 ger P abgeschlossen ist, wobei der Aufzeichnungstrager 
P lediglich durch den betreffenden Transport- Motor 26 
transportiert wird. 

Da in diesem Fall die Bildleseeinheit 2 nicht aufge- 
setzt 1st, kann ersichtlicherweise der Blattsensorschalter 
30 32 eine normale Detektier- oder Registrieroperation 
nicht ausfiihren. Daher wird lediglich mittels des Blatt- 
sensorschalters 31 festgestellt, ob die Transportopera- 
tion beendet ist. Da die Bildleseeinheit 2 nicht aufgesetzt 
ist, bleibt daruber hinaus der Vorlagentransport-Motor 
35 35 abgeschaltet, urn ein Steckenbleiben o.dgl. des Auf- 
zeichnungstragers Pzu vermeiden. 

Nachstehend sind lediglich die Unterschiede erlau- 
tert. Insbesondere registries dabei der Blattsensor- 
schalter 31, ob der Aufzeichnungstrager Peingegeben 
40 ist. Daher wird in dieser Betriebsart eine Zeit f 61, nam- 
lich bis der Aufzeichnungstrager P unmittelbar unter 
dem Thermokopf 62 ankommt, nach dem SchlieBen des 
Schalters 78 gemessen. Da die anderen Arbeitsgange 
die gleichen sind wie im oben beschriebenen zweiten 
45 Fall, kann auf eine nahere Beschreibung derselben ver- 
zichtet werden. 

Wie vorstehend beschrieben, kann bei diesem Bilder- 
zeugungsgerat die Bildleseeinheit 2 von der Steuerein- 
heit 1 getrennt bzw. abgenommen und unabhangig als 
so Bildlesevorrichtung in einer manuellen Abtastoperation 
benutzt werden. Wenn auch die Bildaufzeichnungsein- 
heit 3 von der Steuereinheit 1 abgenommen ist, kann 
diese Einheit 3 unabhangig als Bildaufzeichnungsvor- 
richtung in einer manuellen Abtastoperation benutzt 
55 werden. Wenn andererseits Bildlese- und Aufzeich- 
nungseinheit 2 bzw. 3 auf die Steuereinheit 1 aufgesetzt 
bzw. mit dieser verbunden sind, konnen Bildlese- und 
-aufzeichnungsoperationen mit automatischem Trans- 
port von Vorlage Dund Aufzeichnungstrager Pdurch- 
6 o gefuhrt werden. Dieses Gerat ist somit einfach zu bedie- 
nen. 

Wenn die Bildaufzeichnungseinheit 3 von der Steuer- 
einheit 1 abgenommen ist und unabhangig benutzt wird, 
wird parallel zur Bildaufzeichnungsoperation eine Rela- 
65 tivbewegungsstrecke der Bildaufzeichnungseinheit 3 
gegenuber dem Aufzeichnungstrager Pin Nebenabtast- 
richtung anhand der Umdrehungszahl des Drehstel- 
lungsgebers 73 berechnet, wobei die berechnete Strecke 
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auf dem Anzeigeteil 136 angezeigt wird. Die Bedie- 
nungsperson wird daher von einer Restmenge der im 
RAM 131 gespeicherten Bilddaten informiert. Infolge- 
dessen kann eine Vergeudung des Farbbands 67 auf- 
grund einer Nebenabtastoperation, wenn bereits alle 5 
Bilddaten im RAM 131 aufgezeichnet worden sind, ver- 
mieden werden. AuBerdem kann auf diese Weise ein 
Bild genau in einer vorbestimmten Lage oder Position 
auf dem Aufzeichnungstrager Paufgezeichnet werden. 

Wenn daruber hinaus die Bildleseeinheit 2 auf die 10 
Steuereinheit 1 aufgesetzt ist und benutzt wird, kann der 
RAM 102 in der Steuereinheit 1 oder der RAM 123 in 
der Bildleseeinheit 2 ais Speicher zum Abspeichern der 
ausgelesenen Bilddaten nach MaBgabe eines Befehls 
von der Bedientafel 4 gewahlt werden. Wenn auch die 15 
Bildaufzeichnungseinheit 3 auf die Steuereinheit 1 auf- 
gesetzt ist, kann iiber die Bedientafel 4 der RAM 131 in 
der Bildaufzeichnungseinheit 3 gewahlt werden. Infol- 
gedessen kann ein beliebiger RAM ais Speicher zum 
Abspeichern der ausgelesenen Bilddaten gewahlt wer- 20 
den. Ein unbelegter RAM kann somit effektiv oder 
wirksam genutzt werden. so daB die erforderlichen Bild- 
daten nicht zerstort werden. Wahrend einer spater aus- 
gefuhrten Bilddaten-Aufzeichnungsoperation brauchen 
die Daten nicht zwischen den RAMs in der Steuerein- 25 
heit in der Bildleseeinheit und in der Bildaufzeichnungs- 
einheit ubertragen (ausgetauscht) zu werden. Infolge- 
dessen geht der Inhalt des RAMs wahren^ der Bilder- 
zeugung nicht verloren. Da zudem keine Dateniibertra- 
gung zwischen den RAMs notig ist, konnen der Betrieb 30 
vereinfacht und eine Bilderzeugung mit hoher Ge- 
schwindigkeit realisiert werden. 

Mit der Erfindung wird somit ein Bilderzeugungsge- 
rat geschaffen t welches eine Bedienungsperson iiber ei- 
ne Bilddatenmenge fur bis zum augenblicklichen Zeit- 35 
punkt erzeugte Bilder oder eine restliche Bilddatenmen- 
ge, wenn die Bilderzeugungseinheit unabhangig oder 
getrennt ein Bild mittels einer manuellen Abtastopera- 
tion erzeugt, informieren kann, bei dem eine Vergeu- 
dung von Druck-Farbband vermieden wird und mit dem 40 
ein Bild genau innerhalb eines vorbestimmten Bereichs 
auf einem Bilderzeugungsmedium bzw. Aufzeichnungs- 
trager erzeugt werden kann. 

Patentanspriiche 45 

1 . Bilderzeugungsgerat, gekennzeichnet durch 
eine Steuereinheit (1) mit einer ersten Transport- 
einrichtung (5) zum Transportieren einer Vorlage 
(D) und eines Bilderzeugungsmediums bzw. Auf- 50 
zeichnungstragers (P) t 

eine trennbar mit der Steuereinheit (1) verbindbare 
Ausleseeinheit (2) mit einer zweiten Transportein- 
richtung (40, 41) zum Transportieren der Vorlage 
im Zusammenwirken mit der ersten Transportein- 55 
richtung, wenn die Ausleseeinheit auf der Steuer- 
einheit montiert bzw. auf diese aufgesetzt ist, einer 
Ausleseeinrichtung (42, 43 - 50) zum Auslesen bzw. 
Abtasten eines Bilds der durch die Transportein- 
richtung transportierten Vorlage zum Ausgeben 60 
von dem Bild entsprechenden Daten und einer er- 
sten Speichereinrichtung (123) zum Speichern der 
durch die Ausleseeinrichtung ausgelesenen Bildda- 
ten, 

eine trennbar mit der Steuereinheit verbindbare 65 
Bilderzeugungseinheit (3) mit einer dritten Trans- 
porteinrichtung (60, 61) zum Transportieren des 
Aufzeichnungstragers im Zusammenwirken mit 



der ersten Transporteinrichtung, wenn die Bilder- 
zeugungseinheit auf der Steuereinheit montiert 
bzw, auf diese aufgesetzt ist, einer zweiten Spei- 
chereinrichtung (131) zum Speichern von Bilddaten 
und einer Bilderzeugungseinrichtung (62, 63) zum 
Abtasten des Aufzeichnungstragers zwecks Erzeu- 
gung eines Bilds in Obereinstimmung mit den in der 
zweiten Speichereinrichtung gespeicherten Bildda- 
ten auf dem durch die Transporteinrichtung trans- 
portierten Aufzeichnungtrager sowie 
eine Einrichtung (100-102) zum Ubertragen der in 
der ersten Speichereinrichtung gespeicherten Bild- 
daten zur zweiten Speichereinrichtung, wenn Aus- 
lese- und Bilderzeugungseinheit auf der Steuerein- 
heit montiert sind. 

2. Gerat nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Steuereinheit (1) die Datenubertragungs- 
einrichtung (100-102) und eine erste Stromquelle 
oder -versorgung (37) zum Ansteuern der Daten- 
ubertragungseinrichtung aufweist und die Bilder- 
zeugungseinheit (2) eine AnschluBeinrichtung (90, 
91) zum elektrischen Verbinden der Dateniibertra- 
gungseinrichtung mit erster und zweiter Speicher- 
einrichtung, wenn Auslese- und Bilderzeugungsein- 
heit auf der Steuereinheit montiert sind, aufweist. 

3. Gerat nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Ausleseeinheit (2) eine zweite Stromquelle 
(58) zum Ansteuern der Ausleseeinrichtung und der 
ersten Speichereinrichtung, wenn die Ausleseein- 
heit von der Steuereinheit getrennt bzw. abgenom- 
men ist, fur die Durchfuhrung einer Ausleseopera- 
tion aufweist. 

4. Gerat nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Bilderzeugungseinheit eine dritte Strom- 
quelle (80) zum Ansteuern der zweiten Speicher- 
einrichtung und der Bilderzeugungseinrichtung, 
wenn die Bilderzeugungseinheit von der Steuerein- 
heit getrennt ist, fur die Durchfuhrung einer Bilder- 
zeugungsoperation aufweist. 

5. Gerat nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, 
daB erste bis dritte Stromqueilen jeweils Sekundar- 
batterien sind, die Steuereinheit eine Ladeeinheit 
(36) zum Aufladen der Sekundarbatterie der ersten 
Stromquelle enthalt und die AnschluBeinrichtung 
Mittel zur Verbindung der Ladeeinheit mit den Se- 
kundarbatterien von zweiter und dritter Strom-* 
quelle, und urn die Ladeeinheit die Sekundarbatte- 
rien von zweiter und dritter Stromquelle aufladen 
zu lassen, wenn Ausleseeinheit und Bilderzeu- 
gungseinheit auf der Steuereinheit montiert sind, 
aufweist. 

6. Gerat nach Anspruch 5, dadurch gekennzeichnet, 
daB die Steuereinheit (1) ein Steuergehause (1 a) mit 
einer Oberseite, an welchem die erste Transport- 
einrichtung (5) vorgesehen ist, und Auslesetrans- 
porteinrichtungen sowie Bilderzeugungstransport- 
einrichtungen (21, 22), die nebeneinander angeord- 
net sind, aufweist, wobei Auslese- und Bilderzeu- 
gungseinheit jeweils auf die Oberseite aufsetzbar 
sind. 

7. Bilderzeugungsgerat, gekennzeichnet durch 
eine Steuereinheit (1) mit einer ersten Transport- 
einrichtung (5) zum Transportieren einer Vorlage 
(D)und 

eine trennbar mit der Steuereinheit verbindbare 
Ausleseeinheit (2) mit einer Ausleseeinrichtung (42, 
43 - 50) zum Auslesen oder Abtasten eines Bilds 
von der Vorlage zwecks Ausgabe von dem Bild 
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entsprechenden Daten, einer Speichereinrichtung 
(123) zum Speichern der ausgelesenen Bilddaten 
und einer zweiten Transporteinrichtung (40, 41), 
welche der ersten Transporteinrichtung zugewandt 
ist bzw. gegeniibersteht und zum Transportieren 5 
der Vorlage zwischen erster und zweiter Trans- 
porteinrichtung im Zusammenwirken mit der er- 
sten Transporteinrichtung dient, wenn die Ausle- 
seeinheit auf die Steuereinheit aufgesetzt ist, 
sowie dadurch gekennzeichnet, daB die Steuerein- 10 
heit (1) eine Einrichtung zum Detektieren oder Re- 
gistrieren der Einfiihrung einer Vorlage zwischen 
erste und zweite Transporteinrichtung und zum 
Ansteuern der ersten Transporteinrichtung zwecks 
Transports der Vorlage zur Ausleseeinrichtung t 15 
und urn die Ausleseeinrichtung die Vorlage abta- 
sten zu lassen, wenn die Ausleseeinheit auf der 
Steuereinheit montiert ist, aufweist und 
die Ausleseeinheit (2) Einrichtungen (40, 51) zum 
Messen einer Bewegungsgeschwindigkeit der Aus- 20 
leseeinheit gegeniiber der Vorlage und zum Spei- 
chern von Bilddaten in der Speichereinrichtung zu 
einem Zeitpunkt bzw. mit einem Zeittakt entspre- 
chend der Geschwindigkeit aufweist, wenn die Aus- 
leseeinheit von der Steuereinheit getrennt bzw. ab- 25 
genommen ist und zur Durchfuhrung einer Abtast- 
operation auf der Vorlage bewegt wird. 

8. Gerat nach Anspruch 7, dadurch ge^ennzeichnet, 
daB die Ausleseeinheit (2) eine Auflade-Stromquel- 

le (37) zum Ansteuern der Speichereinrichtung und 30 
der Ausleseeinrichtung, wenn die Ausleseeinheit 
von der Steuereinheit getrennt ist, zwecks Durch- 
fuhrung einer Ausleseoperation aufweist. 

9. Bilderzeugungsgerat, gekennzeichnet durch 

eine Steuereinheit (1) mit einer ersten Transport- 35 
einrichtung (5) zum Transportieren eines Aufzeich- 
nungstragers (f) und 

eine trennbar mit der Steuereinheit verbindbare 
Bilderzeugungseinheit (3) mit einer zweiten Trans- 
porteinrichtung (60, 61) zum Transportieren des 40 
Aufzeichnungstragers im Zusammenwirken mit 
der ersten Transporteinrichtung, wenn die Bilder- 
zeugungseinheit auf die Steuereinheit aufgesetzt 
ist, einer Speichereinrichtung (31) zum Speichern 
von Bilddaten und einer Bilderzeugungseinrichtung 45 
(62, 63) zum Abtasten des durch die Transportein- 
richtung transportierten Aufzeichnungstragers 
zwecks Erzeugung eines Bilds auf dem Aufzeich- 
nungstrager in Ubereinstimmung mit den in der 
Speichereinrichtung gespeicherten Daten, sowie 50 
dadurch gekennzeichnet, daB 
die Bilderzeugungseinheit (3) eine Einrichtung (60, 
73) zum Messen einer Bewegungsgeschwindigkeit 
der Bilderzeugungseinheit gegeniiber dem Auf- 
zeichnungstrager zwecks Lieferung der Bilddaten 55 
von der Speichereinrichtung zur Bilderzeugungs- 
einrichtung zu einem Zeitpunkt bzw. mit einem 
Zeittakt entsprechend der Geschwindigkeit auf- 
weist, wenn die Bilderzeugungseinheit von der 
Steuereinheit getrennt ist und zur Durchfuhrung 60 
einer Abtastoperation auf der Vorlage bewegt 
wird. 

10. Gerat nach Anspruch 9, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Steuereinheit (1) eine Speichereinrich- 
tung (102) zum Speichern von Bilddaten und eine 65 
Datenubertragungseinrichtung (100) zum Obertra- 
gen der in der Speichereinrichtung in der Steuer- 
einheit gespeicherten Bilddaten zur Speicherein- 
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richtung in der Bilderzeugungseinheit, wenn letzte- 
re auf die Steuereinheit aufgesetzt ist, aufweist. 

1 1. Gerat nach Anspruch 10, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Bilderzeugungseinheit (3) eine Auflade- 
Stromquelle (80) zum Ansteuern der Speicherein- 
richtung und der Bilderzeugungseinrichtung, wenn 
die Bilderzeugungseinheit von der Steuereinheit 
getrennt ist, zwecks Durchfuhrung einer Bilderzeu- 
gungsoperation aufweist. 

1 2. Bilderzeugungsgerat, gekennzeichnet durch 
eine Steuereinheit (1) mit einem Gehause (la) mit 
einer Oberflache, einer auf der Oberflache ange- 
ordneten Vorlagentransporteinrichtung (22) zum 
Transportieren einer Vorlage (D) langs der Ober- 
flache, einer der Vorlagentransporteinrichtung 
nachgeschalteten Aufzeichnungstragertransport- 
einrichtung (21) zum Transportieren eines Auf- 
zeichnungstragers (P) langs der Oberflache und ei- 
ner in der Aufzeichnungstragertransporteinrich- 
tung liegenden und bewegbar im Gehause ange- 
ordneten Druckwalze (25), 

eine an der Vorlagentransporteinrichtung in der 
Steuereinheit befindliche Ausleseeinheit (2) mit ei- 
ner ersten Transporteinrichtung (40, 41) zum 
Transportieren einer Vorlage im Zusammenwirken 
mit der Vorlagentransporteinrichtung und einer 
Ausleseeinrichtung (42, 43 - 50) zum Auslesen oder 
Abtasten eines Bilds von einer transportierten Vor- 
lage zwecks Ausgabe von dem Bild entsprechenden 
Daten, 

eine an der Aufzeichnungstragertransporteinrich- 
tung in der Steuereinheit befindliche Bilderzeu- 
gungseinheit (3) mit einer zweiten Transportein- 
richtung (60, 61) zum Transportieren des Aufzeich- 
nungstragers im Zusammenwirken mit der Auf- 
zeichnungstragertransporteinrichtung und einer 
Bilderzeugungseinrichtung (62, 63) mit einem Bild- 
erzeugungselement zum Erzeugen eines Bilds auf 
dem Aufzeichnungstrager nach MaBgabe der Bild- 
daten, wenn bzw. wahrend der Aufzeichnungstra- 
ger durch die Transporteinrichtung transportiert 
wird, und 

eine Bilddatenliefereinrichtung (100 - 200, 123, 126, 
127, 131, 135, 136) zum Liefern bzw. Zufuhren der 
durch die Ausleseeinrichtung ausgelesenen Bildda- 
ten zur Bilderzeugungseinrichtung, sowie dadurch 
gekennzeichnet, daB die Steuereinheit (1) eine 
Druckwalzen-Antriebseinrichtung (27—29) zum 
Trennen der Druckwalze vom Bilderzeugungsele- 
ment, um die Vorlage wahrend einer Bildauslese- 
operation zwischen der Aufzeichnungstragertrans- 
porteinrichtung und der zweiten Transporteinrich- 
tung hindurchlaufen zu lassen und um die Druck- 
walze dicht an das Bilderzeugungselement heran- 
zufiihren zwecks Erzeugung eines Bilds auf dem 
Aufzeichnungstrager, der zwischen der Aufzeich- 
nungstragertransporteinrichtung und der zweiten 
Transporteinrichtung hindurchlauft, mittels des 
Bilderzeugungselements wahrend einer Bilderzeu- 
gungsoperation aufweist. 

13. Gerat nach Anspruch 12, dadurch gekennzeich- 
net, daB die Bilddatenliefereinrichtung eine in der 
Ausleseeinheit angeordnete erste Speichereinrich- 
tung (123) zum Speichern von mittels der Auslesee- 
inrichtung ausgelesenen Bilddaten, eine in der Bild- 
erzeugungseinheit angeordnete zweite Speicher- 
einrichtung (131) zum Speichern von zum Bilder- 
zeugungselement gelieferten Bilddaten und eine 
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Datenubertragungseinrichtung zum Ubertragen 
der in der Speichereinrichtung gespeicherten Bild- 
daten zur zweiten Speichereinrichtung aufweist. 
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